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1. AVERTISMENTE SI PRECAUTII GENERALE PENTRU SIGURANTA

1.1. AVERTISMENTE GENERALE

ATENTIE! Instructiuni importante pentru siguranti. Respectati toate instructiunile,
deoarece o instalare necorespunzitoare poate provoca daune grave.

ATENTIE! Instructiuni importante pentru siguranti. Este important sa respectati aceste
instructiuni pentru a asigura siguranta persoanelor din jur. Pastrati aceste instructiuni
intr-un loc sigur.

Conform ultimei legislatii europene, un dispozitiv automatizat trebuie sa fie construit in
conformitate cu normele armonizate specificate in editia actuala a Directivei privind
echipamentele tehnice, in baza ciirora se poate declara conformitatea automatizirii. in
consecinta, toate operatiunile legate de conectarea produsului la reteaua electrica, punerea
in functiune si intretinerea acestuia, se vor efectua numai de un tehnician calificat si expert
in domeniu.

Pentru a evita eventualele pericole aparute din cauza resetirii neintentionate a
dispozitivului de intrerupere termica, acest aparat nu trebuie alimentat printr-un
dispozitiv extern de comutare, cum ar fi un dispozitiv cu cronometru, nici conectat la o
sursa care este alimentata sau oprita regulat de un circuit .

ATENTIE! Va rugam sa respectati urmatoarele avertismente:

- TInainte de a incepe instalarea, cititi ,,Caracteristicile tehnice ale produsului”, in special
pentru a verifica daca acest produs este potrivit pentru automatizarea blaturilor batante.
Daca dispozitivul nu este adecvat pentru poata, NU Incepeti instalarea.

- Produsul nu se poate utiliza inainte de a fi pus 1n functiune conform instructiunilor din
capitolul ,, Testare si punere 1n functiune”.

- Inainte de a continua instalarea produsului, verificati daci materialele sunt in stare buni
de functionare si potrivite pentru utilizarea dorita.

- Produsul nu este destinat pentru a fi utilizat de cétre persoane (inclusiv copii) cu
capacitati fizice, senzoriale sau psihice reduse si nici de catre persoane care nu au
suficienta experientd sau familiaritate cu produsul.

- Este interzis ca copiii sa se joace cu instalatia.

- Conpiilor le este interzis sa se joace cu dispozitivele de comanda ale produsului. Nu lasati
telecomenzile la indeméana copiilor.

- Reteaua de alimentare a sistemului trebuie sa includa un dispozitiv de deconectare (nu
este inclus in pachet) cu o Intarziere la deschiderea contactului care permite deconectarea
completa conform conditiilor prevazute pentru categoria III de supratensiune.

- In timpul instalrii, manipulati cu grija produsul pentru a evita strivirea, impactul,
caderea sau contactul acestuia cu lichide de orice fel. Nu plasati dispozitivul in apropierea
surselor de caldura si nu 1l expuneti la foc deschis. Céldura poate deteriora componentele
produsului si poate provoca defectiuni sau alte situatii periculoase. Daca apar asemenea
situatii, intrerupeti imediat instalarea si contactati Centrul de Asistenta Tehnica.



Producétorul nu isi asuma nici o raspundere pentru daunele aduse bunurilor, obiectelor
sau persoanelor, rezultate din nerespectarea instructiunilor de asamblare. in asemenea
cazuri se pierde si garantia pentru defecte materiale.

Nivelul de presiune sonora ponderat al sursei de emisii A este sub 70 dB (A).
Operatiunile de curatare si de intretinere care ii revin utilizatorului nu se pot efectua de
catre copii nesupravegheati.

Inainte de a lucra la sistem (intretinere, curitare), deconectati intotdeauna produsul de la
sursa de alimentare.

Inspectati frecvent sistemul, n special cablurile, arcurile si suporturile acestuia, pentru a
detecta orice dezechilibru si eventualele urme de uzura sau deteriorare. Nu folositi
produsul daca acesta trebuie reparat sau reglat, deoarece instalarea defectuoasa sau
echilibrarea incorecta a automatizarii poate provoca rani.

Materialele de ambalare ale produsului se vor elimina in conformitate cu reglementarile
locale aplicabile.

Tineti persoanele din jur departe de poartd atunci cand este manevrata folosind
elementele de control.

Cand actionati poarta, aveti grija la mecanismul de automatizare si tineti persoanele din
jurul portii la o distanta suficient de mare pana cand miscarea se va executa complet.
Nu folositi produsul daca cineva lucreaza in apropiere; deconectati produsul de la sursa
de alimentare Tnainte de a permite efectuarea unor astfel de lucrari.

Pentru a preveni orice risc, in cazul in care cablul de alimentare este deteriorat, acesta se
va nlocui de catre producator, de o companie de service autorizatd de producator sau de
o persoana calificata.

1.2 AVERTISMENTE PRIVIND INSTALAREA

Inainte de a instala motorul de actionare, verificati daca toate componentele mecanice
sunt 1n stare bund de functionare si echilibrate in mod corespunzator si ca automatizarea
poate fi actionata Tn mod corect.

Daca poarta care urmeaza sa fie automatizatd are o trecere pentru pietoni, sistemul trebuie
sd fie echipat cu un dispozitiv de control care sa opreasca functionarea motorului atunci
cand poarta pentru pietoni este deschisa.

Asigurati-Va ca elementele de control sunt departe de piesele mobile dar sunt totusi
vizibile. Daca nu utilizati un selector, elementele de control trebuie sa fie instalate la cel
putin 1,5 m deasupra solului si nu trebuie sa fie accesibile tuturor.

Daca miscarea de deschidere este controlata de un sistem de detectare incendii, folosind
elementele de control, asigurati-Va ca geamurile mai mari de 200 mm sunt inchise.

In timpul manevrelor, incercati sa preveniti si sa evitati sa se blocheze ceva intre partile
mobile si fixe.

Instalati un semnal permanent de avertizare privind manevrarea manuald langa elementul
de actionare a dispozitivului.

Dupa instalarea motorului de actionare, asigurati-Va ca mecanismul, sistemul de protectie
si toate manevrele manuale functioneaza corect.



2. DESCRIEREA PRODUSULUI SI UTILIZAREA PLANIFICATA

HOPP este o serie de motoreductoare cu brat articulat si ansamblu extern, care se pot utiliza
pentru automatizarea portilor sau usilor batante rezidentiale sau industriale. Sunt echipate cu un
brat robust anti-forfecare din aluminiu si sunt ideale pentru utilizare intensa.

Partea principala a automatizarii constd dintr-un motoreductor sau mai multe motoreductoare
electromecanice (in functie de numarul de blaturi care urmeaza sa fie automatizate), fiecare
echipat cu un motor cu curent continuu si un reductor cu roti dintate cilindrice.

Motoreductorul HO7124 este echipat cu o unitate de control care controleaza functionarea.
Unitatea de comanda este configuratd pentru a putea fi conectata la diferitele dispozitive
apartinand sistemului Opera, sistemului Bluebus si sistemului de energie solara Solemyo.
Unitatea de comanda poate avea si o baterie de rezerva (model PS124, accesoriu optional) care,
in cazul in care se opreste alimentarea, permite automatizarii sa efectueze anumite manevre. in
caz de Intrerupere a energiei electrice, blatul portii se poate misca prin deblocarea
motoreductorului cu cheia corespunzdtoare (a se vedea paragraful ,,Deblocarea si blocarea
manuald a motoreductorului’).

Automatizarea permite instalarea diferitelor accesorii pentru a-i creste functiile si a imbunatati
siguranta acestuia.

Orice utilizare a produsului, in afara celor previzute si descrise, este interzisa!
2.1 LISTA PARIILOR COMPETENTE

~Imaginea I’ prezinta principalele parti competente care alcatuiesc motoreductorul HO7124.
s ™

A Carcasa

B Baterie de rezerva (accesoriu)

C Siguranta

D Unitate electronica de control si comanda (doar la HO7124)
E Receptor OXI

F Conector la sursa de alimentare



G Cheia de blocare/deblocare

H Motoreductor

I Suport de fixare pentru motoreductor
L Suport de fixare a bratului

M Brat

3. INSTALAREé
3.1 VERIFICARI iINAINTE DE INSTALARE

Instalarea se va efectua de un personal calificat, in conformitate cu legislatia, standardele si
reglementarile actuale aplicabile si cu instructiunile din acest manual.

Inainte de a incepe instalarea produsului, este necesar sa:

verificati integritatea cablului de alimentare

verificati ca toate materialele sa fie 1n stare bund de functionare si adecvate pentru
utilizarea dorita

asigurati-Va ca structura portii este potrivita pentru a fi automatizata

asigurati-Va cd greutatea si dimensiunile blatului portii se ncadreaza in limitele de
functionare specificate in paragraful ,,Limitele de utilizare ale produsului”
verificati dacd locul de instalare este compatibil cu destinatia produsului (a se vedea
,Imaginea 5”)

asigurati-Va cd la locul de instalare exista suficient spatiu pentru ca bratul

motoreductorului sa se roteasca complet (vezi ,,Jmaginea 2”)
o

MIN 400 mm

S A

verificati dacd nu existd puncte de frictiune excesiva in timpul miscarilor de deschidere si
de Inchidere de-a lungul traseului parcurs de poarta

verificati dacd opritori mecanice sunt suficient de rezistenti si cd nu se deformeaza chiar
daca blatul le loveste cu forta

verificati daca blatul portii este bine echilibrat: acesta nu trebuie sa se miste atunci cand
este ldsat liber in nici o pozitie

asigurati-Va cd zona de instalare nu este supusa inundatiilor; daca este necesar, produsul
trebuie instalat intr-un loc suficient de ridicat deasupra nivelului solului




verificati dacd zona 1n care se va instala motoreductorul permite deblocarea acestuia si o
manevrare usoara si sigura

verificati dacd pozitiile de instalare ale diferitelor dispozitive sunt protejate impotriva
impactului si ca suprafetele de montare sunt suficient de rezistente

impiedicati ca partile automatizarii sa fie scufundate in apa sau alte lichide

tineti produsul departe de sursele de caldura, de flacari deschise si de o atmosfera acida,
salina sau potential exploziva; acestea pot deteriora produsul si pot provoca defectiuni
sau pot duce la situatii periculoase

daca exista o usa de acces 1n poarta sau in raza ei de miscare, asigurati-Va ca acesta nu
blocheaza traseul normal al portii; daca este necesar, instalati un sistem corespunzator de
interblocare

conectati unitatea de control la o sursa de alimentare electricd echipatd cu un sistem de
impamantare de siguranta

conectati poarta la dispozitivul de Tmpamantare in conformitate cu legislatia actuala

pe sursa electrica conectati un dispozitiv care va asigura o deconectare completa a
automatizarii de la retea. Dispozitivul de deconectare trebuie sa aiba contacte cu o
intarziere suficienta pentru a asigura deconectarea completa, in conditii de supratensiune
de categoria III, in conformitate cu instructiunile de instalare. Daca este necesar, acest
dispozitiv garanteaza o deconectare rapida si sigura de la sursa de alimentare; prin
urmare, trebuie sd fie pozitionat intr-un loc de unde este vizibila automatizarea. Daca este
plasat intr-un din care nu se vede automatizare, acesta trebuie dotat cu un sistem care
blocheaza orice reconectare accidentald sau neautorizata la sursa de alimentare, pentru a
preveni situatiile periculoase. Dispozitivul de deconectare nu este inclus in pachetul
produsului.

3.2 LIMITELE DE UTILIZARE ALE PRODUSULUI

Inainte de instalarea motoreductorului, efectuati urmatoarele verificari:

verificati dacd blatul care urmeaza sa fie automatizat se incadreaza intre valorile
specificate (a se vedea ,,Jmaginea 3”)

latimea maxima a blatului: 2,4 m (cu greutate de pana la 160 kg)

greutatea maxima a blatului: 250 kg (cu latime de pana la 1,5 m)

verificati limitele pentru valorile mentionate in capitolul ,,CARACTERISTICILE
TEHNICE ALE PRODUSULUI”

latimea minima a spatiului rezervat pentru instalarea motoreductorului: 170 mm

suportul de fixare al bratului trebuie sa fie fixat de un punct stabil de pe blat (de exemplu,
pe rama), pentru a garanta o ancorare solida si sigura.
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3.2.1 Durabilitatea produsului

Durabilitatea produsului este valoarea medie a duratei de viata si este puternic influentatd de
gradul de severitate a manevrelor, cu alte cuvinte, de suma tuturor factorilor care contribuie la
uzura produsului.
Pentru a estima durabilitatea dispozitivului Dvs. de automatizare, procedati in felul urmator:
1. Adaugati valorile din ,,Tabelul 1" in functie de conditiile sistemului
2. In graficul prezentat in ,,Imaginea 4”, din valoarea obtinuti mai sus, trageti o linie
verticald pana cand intersectati curba; din acest punct se traseaza o linie orizontald pana
cand intersectati linia ,,cicluri de manevra”. Valoarea obtinuta este durata de viata
estimata a produsului Dvs.
Valorile de durabilitate prezentate in grafic se pot obtine numai dacd este respectat cu strictete
programul de intretinere — a se vedea capitolul ,,/NTRETINEREA PRODUSULUT".
Durabilitatea este estimata pe baza calculelor de proiectare si a rezultatelor testelor efectuate pe
prototipuri. Prin urmare, fiind o valoare estimativa, acesta nu ofera nici o garantie explicitd
pentru durata reald de viatd a produsului.

Exemplu pentru calcularea duratei de viata: automatizarea unei porti cu un blat de 1,3 m
lungime care cantareste 180 kg, de exemplu solid.

,»Tabelul 1" prezinta ,,indicele de severitate” pentru acest tip de instalatie: 15% (,,lungimea
portii”), 30% (,,Greutatea portii”) si 15% (,,Blat solid”).

Acesti indicatori trebuie adaugati pentru a obtine indicele general de severitate, care, in acest caz
este de 60%. Cu valoarea obtinuta (60%), urmariti axa orizontala a graficului (,,indicele de

severitate™) si identificati valoarea corespunzatoare numarului de ,,cicluri de manevra” pe care
produsul le poate efectua de-a lungul vietii sale - aproximativ 100.000 de cicluri.



Tabelul 1

DURABILITATEA PRODUSULUI

Indicele de severitate

<1,0 m 0%
Lungimea blatului 1,0-1,5m 15%

1,5-24m 20%

<100 kg 0%
Greutatea blatului 100 - 150 kg 20%

150 - 250 kg 30%
Temperatura ambientala peste 40 ° C sau sub 0 ° C sau 20%
umiditatea peste 80%
Blat solid 15%
Instalare in zone cu vant 15%

Observatie Datele se refera la o usa sectionala echilibrata corespunzator intr-o stare buna de

functionare.
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3.3.IDENTIFICAREA PRODUSULUI SI DIMENSIUNILE GENERALE
Dimensiunile generale si eticheta (A), care permite identificarea produsului, sunt prezentate in

,Imaginea 5.



290 mm

3.4 LUCRARI iINAINTE DE INSTALARE

Imaginea prezintd un exemplu de sistem de automatizare, construit folosind componente Nice.

-

a A B

o,

=
- —G | &
i B ’:
\ || A )
| {1

A Fotocelule pe coloana

B Motoreductor fard unitate de control (model HO7224)
C Fotocelule (model EPM)

D Opritor mecanic in pozitie inchisa
E Incuietoare electronici
F Lumina de avertizare MLBT
G Motoreductor cu unitate de control (model HO7124)

H Tastatura digitald (model EDSB) - Cititor transponder (model ETPB) - Selector cu cheie

EKSU)

-




Aceste componente mentionate mai sus sunt pozitionate in pozitie standard. Utilizand ,.Jmaginea
6” ca referinta, definiti pozitia aproximativa in care va fi instalatd fiecare component al
sistemului Dvs..

CARACTERISTICILE TEHNICE ALE CABLURILOR ELECTRICE
Nr. identificare Caracteristici cablu

1 Cablu de ALIMENTARE UNITATEA DE CONTROL
1 cablu 3 x 1,5 mm?

Lungime maxima 30 m

2 Cablu LUMINA AVERTIZARE

1 cablu 2 x 1 mm?

Lungime maxima 20 m

3 Cablu ANTENA

1 x cablu ecranat de tip RG58

Lungime maxima 20 m; recomandat <5 m

4 Cablu DISPOZITIVE BLUEBUS

1 cablu 2 x 0,5 mm?

Lungime maxima 20 m [Observatie 2]

5 Cablu SELECTOR CU CHEIE

2 cabluri 2 x 0,5 mm? [Observatie 3]

Lungime maxima 50 m

6 Cablul INCUIETOARE ELECTRONICA

1 cablu 2 x 1 mm?

Lungimea maxima 6 m

7 Cablu de ALIMENTARE MOTOREDUCTOR
1 cablu 3 x 1,5 mm?

Lungime maxima 10 m

Observatie 1 Daca cablul de alimentare este mai lung de 30 m, trebuie sa utilizati un cablu cu o
sectiune transversald mai mare (3 x 2,5 mm?) si langi automatizare trebuie instalat
un sistem de impadmantare de siguranta.

Observatie 2 Daca cablul BlueBus este mai lung de 20 m, pana la cel mult 40 m, este necesar s
folositi un cablu cu o sectiune transversald mai mare (2 x 1 mm?).

Observatie 3 Aceste doud cabluri se pot inlocui cu un singur cablu de 4 x 0,5 mm?.

inainte de a continua instalarea, pregatiti cablurile electrice necesare folosind ,,/maginea 6”
si specificatiile de la capitolul ,, CARACTERISTICILE TEHNICE ALE PRODUSULUI”.

Cablurile utilizate trebuie sa fie adecvate mediului de instalare.
Cand instalati canalele pentru cablurile electrice, luati in considerare faptul ca orice

depunere de apa in jonctiuni poate duce la formarea unui condens in interiorul unitatii de
control, deteriorand astfel circuitele electronice.



3.5.INSTALAREA MOTOREDUCTORULUI

O instalare incorecta poate provoca vatamari corporale grave persoanei care lucreaza la
sistem sau viitorilor utilizatori ai acestuia.

Inainte de a incepe s asamblati automatizarea, executati verificarile preliminare descrise
in paragrafele ,,Verificari inainte de instalare” si ,,Limitele de utilizare ale produsului”.

Pentru a instala HOPP:
1. masurati distanta (A)
7 s

S S

2. Mutati blatul in pozitia doritd ca deschidere maxima si verificati unghiul de deschidere
rezultat

3. Cu valoarea distantei (A) si a unghiului de deschidere, puteti calcula distanta (B) folosind
graficul. De exemplu: dacd (A) este 100 mm si unghiul dorit este de 100 °, distanta (B) va fi de
aproximativ 180 mm
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4. Utilizati suportul de fixare (C) 1n pozitie orizontald pentru marca pozitia celor patru gauri de

fixare
s ™
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5. Gauriti suportul in pozitiile marcate
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6. Montati suportul de fixare (C) al motoreductorului pe perete cu ajutorul unor dibluri, suruburi
si saibe adecvate (nu sunt incluse in pachet)

4 . i
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7. Fixati motoreductorul in suport cu ajutorul celor doua suruburi M4,8x13 (D) incluse in pachet.




pe _

8. Atasati bratul curbat (E) la bratul drept (F) folosind stiftul (G) si inelul de fixare (H). La fel,
instalati suportul de fixare pe blatul portii (I) la bratul curbat (E)
4 E

S

9. Deblocati manual motoreductorul (a se vedea paragraful ,,Deblocarea si blocarea manuala a
motoreductorului’)

10. Alegeti unde sa fixati suportul pe blatul portii, prin extinderea bratelor motoreductorului cat
mai departe posibil

Este important sa pozitionati suportul in cel mai indepartat punct fata de pozitia
motoreductorului.



11. Gauriti blatul

12. Separati suportul de fixare de bratul curbat, indepartand inelul de fixare si stiftul relativ
a" Ty




13. Fixati suportul pe blatul portii, in pozitie orizontald, folosind suruburi adecvate (nu sunt
incluse in pachet)

~
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14. Fixati din nou bratul pe suport folosind stiftul si inelul de fixare indepartat

15. Inainte de a bloca motoreductorul, reglati comutatorii de limitare (a se vedea paragraful
Reglarea comutatorilor mecanici de limitare”).

3.6 REGLAREA COMUTATORILOR MECANICI DE LIMITARE

Pentru a regla comutatorii mecanici de limitare, procedati in felul urmétor:

1. Deblocati motoreductorul cu cheia corespunzatoare (a se vedea paragraful ,,Deblocarea si
blocarea manuald a motoreductorului’)

2. Mutati manual blaturile portii in pozitia de deschidere completa

3. Rotiti discul de plastic (A) de pe partea inferioara a motoreductorului, ca fanta de sub brat sa
ajunga pozitia indicata

r \
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4. Introduceti comutatorul de limitare (B) in prima pozitie disponibila: incercati sa il introduceti
asa cum este indicat
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5. Rotiti discul (A) astfel incat comutatorul de limitare sd nu cada si miscati fanta catre pozitia
ardtatd in ,,J[maginea 18”. Pentru o reglare mai fina, rotiti surubul de reglare (C)

\ J
Daca sistemul nu are un opritor de inchidere la nivelul solului, trebuie sa repetati intreaga
procedura pentru a ajusta si comutatorul de limitare de inchidere

6. Strangeti complet piulita de fixare a discului (D) pentru a impiedica ca discul sa se Intoarca
accidental.



3.7 DEBLOCAREA SI BLOCAREA MANUALA A
MOTOREDUCTORULUI

Motoreductorul este echipat cu un dispozitiv mecanic de deblocare, care se poate folosi pentru a
deschide si inchide manual poarta.

Aceste operatiuni manuale trebuie sa fie efectuate numai in cazul intreruperii curentului, a unei
defectiuni sau in timpul etapelor de instalare.

Pentru a debloca dispozitivul:
1. Introduceti cheia (A) si rotiti-o in sens orar cu 180 °
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2. Blatul portii se poate muta acum manual in pozitia dorita

Pentru a bloca dispozitivul:
1. Rotiti cheia (A) in sens orar cu 180 °
2. Scoateti cheia.

4. CONEXIUNI ELECTRICE
4.1. VERIFICARI PRELIMINARE

Toate conexiunile electrice se fac cu sistemul deconectat de la reteaua electrica si cu bateria
de rezerva (daca existi) indepartata din dispozitiv.

Operatiunile de conectare se vor efectua numai de personal calificat.
Montati un dispozitiv care deconecteazi complet automatizarea de la retea.

5. Pe sursa electrica conectati un dispozitiv care va asigura o deconectare completa a
automatizarii de la retea. Dispozitivul de deconectare trebuie sa aiba contacte cu o intarziere
suficientd pentru a asigura deconectarea completa, in conditii de supratensiune de categoria
111, in conformitate cu instructiunile de instalare.

Pentru a realiza conexiunile electrice:



1. Deschideti carcasa motoreductorului (A)
%

2. Treceti cablul de alimentare si celelalte cabluri electrice prin orificiul din partea inferioara a

motoreductorului
a S
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3. Mai intai conectati cablul de alimentare al motorului de unitatea de comanda HO7124:

slabiti clema cablului (B)
P N

D @

l

1
\!.J J.'

8




4. Conectati cablul de alimentare (C) si blocati-1 cu clema cablului (B)
g ™
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5. Repetati aceeasi procedura pentru a conecta cablul de alimentare la motorul fard unitate
de control HO7224.
6. Conectati cablurile celorlalte dispozitive suplimentare, vedeti ,,Jmaginea 27 si
paragraful ,,Fotocelule”
7. Inchideti carcasa motoreductorului.




4.2. SCHEMA DE CABLARE SI DESCRIEREA CONEXIUNILOR

4.2.1. Schema de cablare
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4.2.2. Descrierea conexiunilor
Tabelul 3
CONEXIUNILE ELECTRICE
Terminale Descriere
Flash Iesire pentru lumina de avertizare de 12 V (maxim 21 W) sau o lampa
de avertizare ELDC [Observatia 1]
EL Iesire pentru incuietoare electronica de 12 V (maxim 15 VA)
[Observatia 1]
Bluebus Acest terminal se poate utiliza pentru conectarea dispozitivelor

compatibile, care se vor conecta in paralel cu doua fire care transmit
atat curentul cat si semnalele de comunicare.

Exemplu: EPM, EDSB, ETPB

Pentru informatii suplimentare despre BlueBUS, consultati paragraful
,,BlueBUS”.

Stop Intrare pentru dispozitive care suspenda sau chiar opresc manevra
curentd; prin configurarea adecvata a intrdrii se pot conecta contacte
,,de obicei inchise” sau ,,de obicei deschise” sau dispozitivele cu
rezistenta fixa.

Pentru informatii suplimentare despre functia STOP, consultati
paragraful ,Intrarea STOP.




Sbs Intrare pentru dispozitivele care controleaza miscarea in modul ,,Pas cu
pas”; se pot conecta contacte ,,de obicei deschise”

Open Intrare pentru dispozitivele care controleaza miscarea de deschidere
partiald 1; se pot conecta contacte ,,de obicei deschise”

M1 Iesire pentru motoreductor fard unitate de control (HO7224)

M2 Iesire pentru motoreductor cu unitate de control (HO7124)

1-2 intrari pentru conectarea antenei (pe receptorul OXI)

Observatie 1 lesirile ,,Flash” si ,,EL” se pot programa pentru alte functii (vedeti paragraful
,Programare la nivelul 1 (ON-OFF)”).

5. VERIFICARI FINALE SI PORNIRE

Inainte de a incepe verificarea automatizarii si fazele pornirii, se recomanda sa pozitionati blatul
aproximativ la jumatatea drumului, astfel incat blatul sa se poate deschide si inchide liber.

5.1 CONEXIUNE LA SURSA DE ALIMENTARE

Conexiunile la sursa de alimentare se vor realiza numai de un personal calificat si cu
experienta, care cunoaste cerintele necesare si in deplini conformitate cu legile,
reglementarile si standardele in vigoare.

Imediat dupd ce produsul este conectat la retea, efectuati cateva verificari simple:
1. Verificati daca ledul ,,BlueBUS” clipeste cu o clipire pe secunda
2. Verificati dacd ledurile de pe fotocelule (TX si RX clipesc si ele simultan; tipul de
intermitenta este irelevant, deoarece acesta depinde de alti factori
3. Verificati dacd lumina de avertizare conectata la iesirea FLASH este oprita.

Daca nu sunt indeplinite conditiile de mai sus, opriti imediat alimentarea unitatii de control si
verificati cu atentie conexiunile electrice.

Informatii suplimentare utile privind identificarea si diagnosticarea defectelor sunt cuprinse in
capitolul ,,GHID DE DEPANARE”.

5.2 MEMORIZAREA DISPOZITIVULUI

Dupa ce a fost conectata la sursa de alimentare, unitatea de control trebuie sa recunoasca
dispozitivele conectate la intrarile ,,BlueBUS” si ,,STOP”. Inainte de aceasti faza, ledurile ,,LL.1”
si,,L.2” vor clipi pentru a semnala ca trebuie s efectuati procesul de memorizare a
dispozitivelor.

Faza de memorizare trebuie parcursa chiar daca nu exista nici un dispozitiv conectat la
unitatea de control.

Pentru a face acest lucru:
1. Apasati simultan si tineti apasate tastele [Open A ] si [Stop/Set]



2. Eliberati tastele cand ledurile ,,L.1” si ,,L.2” Incep sa clipeasca rapid (dupa aproximativ 3
secunde)

3. Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de control finalizeaza faza de memorizare a
dispozitivelor

4. Dupa ce aceasta faza se termind, ledul ,,Stop” ramane aprins iar ledurile ,,LL1” si ,,L.2”
sunt stinse (ledurile ,,.3” si,,1L.4” ar putea incepe sa clipeasca).
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Procesul de memorizare al dispozitivelor conectate se poate repeta oricand, chiar si dupa
instalare (de exemplu, de fiecare data cand se adauga un dispozitiv); pentru a executa noul proces
de memorizare, cititi paragraful ,,Memorizarea altor dispozitive”.

5.3 MEMORIZAREA POZITILOR OPRITORILOR MECANICI

Dupa ce dispozitivele conectate au fost memorizate, trebuie memorizate si pozitiile opritorilor
mecanici (de deschidere si inchidere maxima). Aceastd procedurd se poate executa in trei
moduri diferite: automat, manual si mixt.

In modul automat, unitatea de control memorizeaza opritorii mecanici si calculeaza cele mai
potrivite declansari pentru ,,SA” ,,SC” ale usii (,,/[maginea 29”).

inainte de a incepe procesul de memorizare in modul automat, verificati daca forta
motorului este adecvata pentru tipul de motor utilizat (vedeti paragraful ,,Programare la
nivelul 1 (parametrii reglabili) — Functia L5 ).

In modul manual, pozitiile (,,Jmagina 29”) sunt programate unul cate unul, prin aducerea
blaturilor in pozitiile dorite. Pozitia care trebuie programata este semnalizatd atunci cand una
dintre cele sase leduri ,,L.1 ... L6” clipeste (a se vedea ,,Tabelul 47).

In modul mixt, puteti efectua procedura automata, dupa care, cu procedura manuala, puteti
modificati una sau mai multe pozitii, cu exceptia pozitiilor ,,0” si,,1” (,,Jmaginea 29) care
corespund pozitiilor opritorilor mecanici.



Tabelul 4
POZITII DE PROGRAMARE
Pozitie LED Descriere
Pozitia 0 L1 Pozitia maxima de inchidere: cand blatul
(motor 1) cu motorul 1 loveste opritorul mecanic de inchidere
Pozitia 0 L2 Pozitia maxima de inchidere: cand blatul
(motor 2) cu motorul 2 loveste opritorul mecanic de inchidere
Pozitia SA L3 Pozitia dupd care blatul cu motorul 1 Tncepe sa se
(motor 2) deschida
Pozitia SC L4 Pozitia dupd care blatul cu motorul 2 Incepe sa se
(motor 1) deschida
Pozitia 1 L5 Pozitia maxima de deschidere: cand blatul
(motor 1) cu motorul 1 loveste opritorul mecanic de deschidere
Pozitia 1 L6 Pozitia maxima de deschidere: cand blatul
(motor 2) cu motorul 2 loveste opritorul mecanic de deschidere

5.3.1 Memorizare in modul automat
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Pentru a executa procedura de memorizare automata:

1. Apasati si mentineti apdsate tastele [Stop/Set] si [Close ¥ ]

2. Eliberati tastele cand ledurile ,,1.3” si ,,1.4” Incep sa clipeasca rapid (dupa aproximativ 3
secunde)

3. Verificati dacd automatizarea efectueaza urmatoarea ordine de manevre:
a. inchiderea motorului M1 péna la opritorul mecanic
b. inchiderea motorului M2 pana la opritorul mecanic




c. deschiderea motoarelor M1 si M2 pana la opritorul mecanic
d. inchiderea rapida a motoarelor M1 si M2.

Daca primele doud manevre (a si b) nu sunt manevre de ,,deschidere”, ci de ,,inchidere”,
apasati tasta [Open A|] sau [Close V| pentru a opri faza de memorizare.

in acest moment, inversati cablurile de control (in pozitii externe fati de terminal) pe
motorul care a executat manevra de deschidere si repetati procedura de memorizare
automata.

Daca prima manevra de ,,inchidere” nu este initiata de motorul M1, apasati tasta [Open
A ] sau [Close V]| pentru a opri faza de memorizare. in acest moment, schimbati
terminalele M1 si M2 de pe unitatea de control si repetati procedura de memorizare
automata.

4. La sfarsitul manevrei de inchidere (d) a celor doud motoare, ledurile ,,L.3” si,,L.4” se sting
pentru a semnaliza ca procesul a fost executat corect.

Daca, in timpul procesului de memorizare automata, intervin fotocelele sau unul dintre
dispozitivele conectate la intrarea ,,stop”, procesul se intrerupe si ledul L1 incepe sa
clipeasca. In acest caz trebuie repetat procesul de memorizare automata.

Procesul de memorizare automata se poate relua oricand, chiar si dupa faza de instalare;
de exemplu, dupa modificarea pozitiei opritorilor mecanici.

5.3.2 Memorizare in modul manual
Utilizatorul are cel mult 10 secunde pentru a apasa tastele una dupa cealalta in timpul
procesului de memorizare. Dupi acest interval, procesul se incheie automat si dispozitivul

memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.

Cand ledurile ,,L.1..L.6” clipesc, pentru a schimba ledurile trebuie doar sa apasati scurt
tasta [Open A] sau [Close V¥ | (ledul va clipi pentru a semnala pozitia curenta).
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Pentru a executa procedura de memorizare manuala:
1. Apasati si mentineti apasate tastele [Stop/Set] si [Close V¥ ]
2. Eliberati tastele cand ledul ,,L.1” Incepe sa clipeasca rapid (dupa aproximativ 1 secunda)
3. Ledul ,,LL1” semnaleaza pozitia 0 pentru M1
- pentru a comanda si muta motorul 1 in pozitia ,,0” (,,/Jmaginea 31 ”): apasati si tineti
apasata tasta [Open A ] sau [Close V¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,L.1” va raméane aprins iar dupa eliberarea
tastei [Stop/Set], ledul ,, L2 ”va incepe sa clipeasca)
4. Ledul ,,L.2” clipeste: pozitia 0 pentru M2
- pentru a comanda si muta motorul 2 in pozitia ,,0” (,,/maginea 31”): apasati si tineti
apasata tasta [Open A]sau [Close V¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,L.2” raimane aprins iar dupa eliberarea
tastei [Stop/Set], ledul ,, L3 va Incepe sa clipeasca)
5. Ledul ,,L.3” clipeste: pozitia SA pentru M2
- pentru a comanda si muta motorul 2 in pezitia ,,SA” (,,Jmaginea 31”): apdsati si tineti
apasata tasta [Open A ] sau [Close ¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,L3” raméne aprins iar dupa eliberarea
tastei [Stop/Set], ledul ,, .4 ” incepe sa clipeasca)
6. Ledul ,,L.4” clipeste: pozitia SC pentru M1
- pentru a comanda si muta motorul 1 in pezitia ,,SC” (,,Imaginea 31”): apasati si tineti
apasata tasta [Open A ]sau [Close V¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,L.4” raméane aprins iar dupa eliberarea
tastei [Stop/Set], ledul ,, L5 ” incepe sa clipeasca)
7. Ledul ,,LL5” clipeste: pozitia 1 pentru M1
- pentru a comanda si muta motorul 1 in pozitia 1 (,,Imaginea 31”): apasati si tineti
apasata tasta [Open A ] sau [Close ¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,LL5” ramane aprins iar dupad eliberarea
tastei [Stop/Set], ledul ,, .6 ” incepe sa clipeascd)
8. Ledul ,,L.6” clipeste: pozitia 1 pentru M2
- pentru a comanda si muta motorul 2 in pozitia 1 (,,Imaginea 31”): apasati si tineti
apasata tasta [Open A ]sau [Close V¥ ]. Dupa ce se atinge pozitia, eliberati tasta pentru a
opri manevra
- pentru a memoriza pozitia, apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] timp de cel putin 3
secunde, apoi eliberati-o (dupa 2 secunde ledul ,,1.6” ramane aprins pana la eliberarea
tastei [Stop/Set])



Daca sistemul are un singur motor:

efectuati procesul de memorizare manuala descris mai sus pana la punctul 2
programati pozitia pentru ledul ,,LL1” asa cum este descris la punctul 3
apasati scurt tasta [Open A ] sau [Close V] pana cand ledul ,,LL5” clipeste
programati pozitia pentru ledul ,,LL5”, asa cum este descris la punctul 7.

NU PROGRAMATI pozitiile pentru ledurile ,,L.3” (SA pentru M2) si ,,L.4” (SC pentru
M1). Pentru a alege intre diferitele pozitii, pur si simplu apasati scurt tasta [Open A ] sau
[Close V¥ ] pana cand ledul dorit clipeste.

5.3.3 Memorizare in modul mixt

Utilizatorul are cel mult 10 secunde pentru a apisa tastele una dupa cealalta in timpul
procesului de memorizare. Dupa acest interval, procesul se incheie automat si dispozitivul
memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.
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Pentru a derula procesul de memorizare in modul mixt:

1.

(98]

Executati procesul de memorizare in modul automat, asa cum este descris la paragraful
,,Memorizare in modul automat”

Apasati simultan si tineti apasate tastele [Stop/Set] si [Close V]

Eliberati tastele cand ledul ,,L.1” incepe sa clipeasca

Apasati scurt tasta [Open A ] sau [Close ¥ ] pentru a schimba LED-ul intermitent (L1 ...
L6) in pozitia care urmeaza sa fie programata

Continuati pentru fiecare pozitie individuald, asa cum este descris in paragraful
,,Memorizare in modul manual”

Repetati aceasta ultima operatie pentru ca toate celelalte pozitii care se vor modifica.



5.4 VERIFICAREA MISCARII PORTII

s N
@ —' |'I|'l|'._ I Siop ] I «
'—|I |L|' ,,._a_¢|'|' == D:J%
= —_— svs El:l:_g
R L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1 - D -
(| I | | e | o ™=
=
H ” Close ¥ | Stop/Set (| Opan A ] .
- J

La sfarsitul fazei de memorizare, Va recomandam sa lasati unitatea de control sd execute cateva
manevre de deschidere si de inchidere pentru a verifica daca poarta se misca corect si daca exista
defecte de asamblare sau reglare.

Pentru a face acest lucru:

1. Apasati tasta [Open A] pentru a comanda o manevra de deschidere; verificati daca sunt
prezente fazele de accelerare, viteza constanta si incetinire in timpul manevrei de
deschidere. Dupa ce se incheie manevra, blaturile portii trebuie sa se opreasca la cativa
centimetri de la opritorul mecanic de deschidere.

2. Apasati tasta [Close ¥ ] pentru a comanda o manevra de inchidere; verificati daca sunt
prezente fazele de accelerare, viteza constanta si incetinire in timpul manevrei de
inchidere. Dupa ce se incheie manevra, blaturile portii trebuie sa se opreasca la opritorul
mecanic de inchidere.

3. Deschideti si inchideti poarta de mai multe ori pentru a Va asigura cd nu exista puncte de
frictiune excesiva sau defecte de asamblare sau reglare.

4. Verificati daca toate functiile setate anterior au fost memorizate de unitatea de control.

5.5 CONECTAREA ALTOR DISPOZITIVE

Daca utilizatorul trebuie sa conecteze dispozitive externe precum un cititor de proximitate pentru
carduri transponder sau lumind pentru comutatorul-selector cu cheie, alimentarea se poate
comuta asa cum arata imaginea.

Tensiunea de alimentare este de 24V = 30% + + 50% cu un curent maxim disponibil de 200mA.
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Tensiunea disponibila la terminalele ,,SbS” si ,,STOP” ramane constanta chiar si atunci
cand functia ,,Stand-by” este activata.



6. TESTAREA SI PUNEREA iN FUNCTIUNE

Acestea sunt cele mai importante faze in instalarea automatizarii, deoarece asigura siguranta
maxima a sistemului. Testul se poate utiliza si pentru a verifica periodic dispozitivele care
compun automatizarea.

Testarea si punerea in functiune a automatizarii trebuie sa fie efectuate de personal
priceput si calificat, responsabil pentru efectuarea testelor necesare care verifica solutiile
adoptate in functie de riscurile prezente si asigura respectarea tuturor dispozitiilor legale, a
standardelor si reglementarilor, in special respectarea cerintelor standardului EN 12445,
care defineste metodele de testare pentru a verifica automatizarile portilor.

Dispozitivele suplimentare trebuie sa fie supuse unor teste specifice, atat in ceea ce priveste
functionarea lor, cat si interactiunea corespunzatoare cu unitatea de control. Consultati manualele
de instructiuni ale dispozitivelor individuale.

6.1 TESTAREA

Pentru a efectua testul:

1. Verificati dacd toate instructiunile din capitolul ,,AVERTISMENTE SI PRECAUTII
GENERALE PENTRU SIGURANTA” au fost respectate cu strictete

2. Deblocati motoreductorul conform indicatiilor din paragraful ,,Deblocarea si blocarea
manuala a motoreductorului”

3. Asigurati-Va ca blatul se poate misca manual atat in fazele de deschidere, cat si in cele de
inchidere, cu o forta care nu depdseste 390N (aproximativ 40 kg)

4. Blocati motoreductorul

5. Utilizand dispozitivele de comanda (transmitétor, tastd de comanda, selector cu cheie
etc.), testati miscarile de deschidere, Inchidere si oprire ale portii pentru a Va asigura ca
blaturile se misca asa cum ati dorit. Trebuie sa efectuati mai multe teste pentru a evalua
miscarea blaturilor si pentru a detecta orice defect de asamblare sau reglare sau punctele
de frictiune excesiva

6. Verificati, unul cate unul, daca toate dispozitivele de siguranta montate pe sistem
(fotocelule, margini sensibile etc.) functioneaza corect. De fiecare datd cand un dispozitiv
intervine, ledul ,,Bluebus” de pe unitatea de control va clipi rapid de doua ori pentru a
confirma recunoasterea acestuia

7. Daca prin limitarea fortei de impact sunt prevenite situatii potential periculoase datorate
miscarii blaturilor, forta de impact se va masura in conformitate cu standardul EN 12445
si, daca se utilizeaza controlul ,,forta motorului” pentru a ajuta sistemul la reducerea
fortei de impact, testati mai multe ajustari pentru a gasi cea care ofera cele mai bune
rezultate.

6.2 PUNEREA IN FUNCTIUNE

Punerea in functiune se poate efectua numai dupa ce toate etapele de testare au fost
parcurse cu succes.



Inainte de a porni automatizarea, asigurati-Va ca proprietarul este informat in mod
corespunzator despre toate riscurile si pericolele reziduale.

Poarta nu poate fi pusa in functiune partial sau in conditii ,,temporare”.
Pentru a pune in functiune automatizarea:

1. Intocmiti fisa tehnicd a automatizarii, care trebuie sa includa urmatoarele documente:
desenul general al automatizarii, schema de cablare, evaluarea riscurilor si solutiile
relative adoptate, declaratia de conformitate a producétorului pentru toate dispozitivele
utilizate si declaratia de conformitate Intocmitd de instalator

2. Afisati o etichetd permanenta sau un semnal 1anga poarta, care specifica operatiunile de
deblocare ale portii si manevrarea manuald a acesteia ,,/maginea 35
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3. Montati o placuta informativa pe poarta, care specifica cel putin urmatoarele date: tipul
automatizarii, numele si adresa producdtorului (responsabilului pentru punerea in
functiune), numarul de serie, anul fabricatiei si marcajul CE

4. Intocmiti declaratia de conformitate a automatizarii si predati declaratia proprietarului

acesteia

Intocmeste manualul de utilizare al automatizarii si inmaneaza-1 proprietarului acesteia

6. Compilati si inmanati proprietarului ,,Programul de intretinere” al automatizarii, care
contine instructiunile de intretinere pentru toate dispozitivele de automatizare.

N

Prin serviciul sau de asistenta tehnica — Nice ofera formulare deja completate pentru toata
documentatia mentionata mai sus.

7. PROGRAMAREA

Pe unitatea de control sunt 3 taste: [Open A] , [Stop/Set] si [Close V] (,,/Jmaginea 36”), care
se utilizeaza atat pentru a antrena unitatea de control in faza de testare, cat si pentru programarea
functiilor disponibile.
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Functiile programabile disponibile sunt grupate pe doua nivele, iar starea lor de functionare este
semnalata de opt leduri ,,L.1 ... L8” aflate pe unitatea de control (led aprins = functie activata; led
stins = functia dezactivatd).

7.1. UTILIZAREA TASTELOR DE PROGRAMARE

[Open A]:

- Tasta care comanda deschiderea portii

- Tasta de selectare in timpul fazei de programare.
[Stop/Set]:

- Tasta folosita pentru a opri o manevra

- Daca este apasat timp de peste 5 secunde, permite intrarea in modul de programare.
[Close ¥ ]

- Tasta care comanda inchiderea portii

- Tasta de selectare in timpul fazei de programare.

7.2. PROGRAMARE LA NIVELUL 1 (ON-OFF)

Toate functiile de nivel 1 sunt setate din fabrica pe ,,OFF” dar se pot modifica oricand. Pentru a
verifica diferitele functii, consultati ,, Tabelul 5.

7.2.1. Procedura de programare la nivelul 1

Utilizatorul are cel mult 10 secunde pentru a apisa tastele una dupa cealalta in timpul
procesului de programare. Dupa acest interval, procesul se incheie automat si dispozitivul
memorizeaza modificarile efectuate pana la acel moment.

Pentru a efectua programarea la nivelul 1:
1. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set] pana cand ledul ,,L.1” incepe sa clipeasca
2. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul ,,LL1” incepe sd clipeasca
3. Apasati tasta [Open A] sau [Close V] pentru a muta intermitenta la ledul asociat cu functia
pe care o Veti modifica
4. Apasati tasta [Stop/Set] pentru a schimba starea functiei:
a. clipire scurta = OFF
b. clipire lungd = ON
5. Asteptati 10 secunde (cel mult) pentru a iesi din modul de programare.
Pentru a seta alte functii pe ,,ON” sau ,,OFF”, in timp ce procedura este in curs de
executare, repetati punctele 2 si 3 in timpul fazei.
| FUNCTII LA NIVELUL 1 (ON-OFF)




Led

Functia

Descrierea

L1

Inchidere automata

Functie ACTIVA: dupi o manevra de deschidere se face o
pauza (egald cu durata setata pentru pauza), dupa

pe care unitatea de control incepe automat o manevra de
inchidere. Durata pauzei este setatd din fabrica la 30 de
secunde.

Functia NU ESTE ACTIVA: sistemul functioneazi in modul
,,Semi-automat”.

L2

Inchidere dupi foto

Functie ACTIVA: comportamentul se schimba in functie de
functie daca ,Inchiderea automatd” este activati sau nu. Cu
,Inchidere automati activati”, daca, in timpul manevrei de
deschidere sau inchidere intervin fotocelele (Foto sau Foto 1),
durata pauzei scade la 5 secunde, indiferent de durata
programati. Daci ,,inchidere automati nu este activata” si
fotocelule (Foto sau Foto 1) intervin in timpul manevrei de
inchidere, ,,Inchiderea automati” se activeaza cu pauza
programata.

Functia NU ESTE ACTIVA: durata pauzei este cea care a
fost programata sau poarta se va reinchide automat daca
functia este dezactivata.

L3

inchidere
permanenta

Functie ACTIVA: in caz de intrerupere, chiar si de scurta
durata, daca unitatea de control detecteaza ca poarta nu este
inchisa odata cu restabilirea alimentarii, automatizarea
comanda automat o manevra de inchidere, precedata de o
secventa de pre-intermitente de 5 secunde.

Functia NU ESTE ACTIVA: odati cu revenirea curentului,
poarta raméane in pozitia unde s-a oprit.

L4

Stand-by integral

Functie ACTIVA: la 1 minut dupa terminarea manevrei,
unitatea de control opreste iesirea ,,Bluebus” (si implicit
dispozitivele conectate), iesirea BusT4 (si dispozitivele
conectate), iesirile ,,Flash” si ,,EL”, unele circuite interne si
toate ledurile, cu exceptia ledului ,,Bluebus” care va clipi mai
incet. La sosirea unei comenzi, unitatea de control va restabili
functionarea completa.

Functia NU ESTE ACTIVA: nu va exista nici o reducere a
consumului. Aceastd functie este utila in special cand
automatizarea functioneaza cu bateria de rezerva.

LS

Incuietoare
electronica/lumina
de curtoazie

Functie ACTIVA: iesirea ,,incuietoare electronica” isi
schimba functia pe ,,Jumina de curtoazie”.

Functia NU ESTE ACTIVA: iesirea functioneazi ca o
incuietoare electronica.

L6

Pre-intermitenta

Functie ACTIVA: se poate adiuga o pauzi de 3 secunde
intre aprinderea luminii de avertizare si inceperea manevrei,
pentru a avertiza utilizatorul in prealabil de o situatie potential
periculoasa.




Functia NU ESTE ACTIVA: pornirea luminii de avertizare
coincide cu Inceperea manevrei.

L7 »SbS” se schimba Functie ACTIVA: intrarile ,,SbS” si,,Open” ale unitatii de
in ,,Open” si control functioneaza ca comenzi de deschidere si inchidere.
»Open” in ,,Close” | Functia NU ESTE ACTIVA: intrarile ,,SbS” si,,Open” ale
unitatii de control functioneaza ca comenzi ,,Pas cu pas” si
,Partial deschis 1”.

L8 Indicator ,,Lumini | Functie ACTIVA: iesirea ,,Flash” al unititii de control isi
intermitenta” sau schimba functia pe ,,Indicator poartd deschisa”.

»Poarti deschisi” | Functia NU ESTE ACTIVA: iesirea ,,Flash” al unititii de
control indeplineste functia de ,,Lumina de avertizare”.

in timpul functionirii normale, ledurile ,,L1 ... L8” sunt aprinse/oprite in functie de starea
functiei respective; de exemplu, ,,L.1” este aprins cind functia ,,Inchidere automata” este
activata.

7.3. PROGRAMARE LA NIVELUL 2 (PARAMETRII AJUSTABILI)

Toti parametrii de nivel 2 sunt deja setati de la fabricd asa cum apar pe fundalul GRI in ,,Tabelul
6” dar se pot modifica oricand. Parametrii se pot seta pe o scard de la 1 la 8. Pentru a verifica
valoarea corespunzdtoare fiecarui led, consultati ,,Tabelul 6”.

7.3.1. Procedura de programare la nivelul 2

Utilizatorul are cel mult 10 secunde pentru a apasa tastele una dupa cealalta in timpul
procesului de programare. Dupa acest interval, procesul se incheie automat si dispozitivul
memorizeaza modificirile efectuate pana la acel moment.

Pentru a efectua programarea la nivelul 1:
1. Apasati si mentineti apasata tasta [Stop/Set] pana cand ledul ,,LL1” incepe sa clipeasca
2. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul ,,LL1” incepe sa clipeasca
3. Apasati tasta [Open A ] sau [Close ¥ | pentru a muta intermitenta la ,,ledul de intrare”,
cel asociat cu parametrul pe care 1l Veti modifica
4. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set]. Cu tasta [Stop/Set] apasata:
- Asteptati aproximativ 3 secunde, pand cand ledul reprezentand nivelul curent al
parametrului care urmeaza s fie modificat se aprinde
- Apasati tasta [Open A] sau [Close ¥ ] pentru a schimba LED-ul asociat cu valoarea
parametrului
5. Eliberati tasta [Stop/Set]
6. Asteptati (cel mult) 10 secunde pentru a iesi din modul de programare.

Pentru a seta mai multi parametrii in timp ce procedura este in curs de executare, repetati
punctele 2 - 4 in timpul fazei.

Valorile setate evidentiate in gri (,,7abelul 6”) indica faptul ca aceasta valoare este setarea
din fabrica.



Tabelul 6

FUNCTII DE NIVEL 2 (PARAMETRII AJUSTABILI)

LED Parametru LED Valoare setata Descriere
intrare (nivel)
L1 Durata L1 5 secunde Seteaza durata pauzei, adica
pauzei L2 15 secunde timpul care trece inainte de
L3 30 secunde inceperea unei manevre de
L4 45 secunde reinchidere automata. Este
L5 60 secunde eficient numai daca
L6 80 secunde ,inchiderea automati” este
L7 120 secunde activata.
L8 180 secunde
L2 Functia pas L1 Deschidere-Stop-Inchidere-Stop Controleaza succesiunea
cu pas L2 Deschidere-Stop-inchidere- Deschidere comenzilor asociate intrarilor
L3 Deschidere- Inchidere- Deschidere- Inchidere »3bS”, ., Open” si ,,Close”
L4 | Condominiu: in timpul manevrei de deschidere, comenzile | sau controlului radioului.
,Pas cu pas” si ,,Deschidere” nu au nici un efect, in timp ce | [Observatie:] prin setarea
comanda ,,inchidere” determina inversarea miscarii, adica L4, L5, L7 si L8, se modifica
inchiderea blaturilor.in timpul manevrei de inchidere, si comportamentul
comenzile ,,Pas cu pas” si ,,Deschidere” declanseaza comenzilor de ,,Deschidere”
miscarea inversi, adicd deschiderea blaturilor, in timp ce si,,Inchidere”.
comanda ,,inchidere” nu are nici un efect.
L5 Condominiu 2: in timpul manevrei de deschidere
,comenzile ,,Pas cu pas” si ,,Deschidere” nu au nici un efect,
in timp ce comanda ,inchidere” declanseaza inversarea
miscarii, adicd Inchiderea blaturilor portii. Dacd comanda
trimisa persistd mai mult de 2 secunde, se executa o
comanda ,,Stop”. In timpul manevrei de inchidere,
comenzile ,,Pas cu pas” si ,,Deschidere” declanseaza o
migcare inversd, adica deschiderea blaturilor, in timp ce
comanda ,,inchidere” nu are nici un efect. Daci comanda
trimisa persistd mai mult de 2 secunde, se executd o
comanda ,,Stop”
L6 Pas cu pas 2 (sub 2 secunde declangeaza ,,Partial deschis™)
L7 Hold-to-run: manevra se executd numai daca comanda
trimisa persistd; daca este intreruptd, manevra se opreste.
L8 Deschidere in modul ,,semi-automat”, inchidere in modul
,,Hold-to-run”
L3 Viteza L1 Foarte Incet Seteaza viteza motorului in
motor L2 | Incet timpul unor manevre
L3 Mediu normale.
L4 Rapid
L5 Foarte rapid
L6 Extrem de rapid
L7 Deschidere rapida, inchidere inceta
L8 Deschidere extrem de rapida, inchidere cu vitezd medie
L4 Descircarea L1 Fara descarcare Ajusteaza durata ,,inversarii
motorului L2 Nivel 1 — Descarcare minima (cam 100 ms) scurte” a ambelor motoare,
dupa L3 Nivel 2 - ...... odata ce se termind manevra
inchidere L4 Nivel 3 - ... de inchidere, pentru a reduce
L5 Nivel 4 - ... tractiunea finala reziduala.
L6 | Nivel 5-......
L7 | Nivel6-......
L8 | Nivel 7-...... Descarcare maxima (cam 1 s)




LS Puterea L1 Nivel 1 — putere minima Se regleaza puterea ambelor
motorului L2 Nivel 2 - ...... motoare
L3 Nivel 3 - ......
L4 Nivel 4 - ......
LS Nivel 5 - ......
L6 Nivel 6 - ......
L7 | Nivel 7-...... Descarcare maxima (cam 1 s)
L8 Nivel 8 — putere maxima
Lé Deschidere L1 Pieton 1 (blatul de poarta M2 se deschide la 1/4 din intreaga | Ajusteaza tipul de deschidere
pentru gama de miscare) asociat comenzii de
pietoni sau L2 Pieton 2 (blatul de poartd M2 se deschide la 1/2 din intreaga | ,,Deschidere partiald 1”.
partiala gama de miscare) [Observatie:] Deschiderea
L3 | Pieton 3 (blatul de poarta M2 se deschide la 3/4 din intreaga | ,,minima” se refera la cea
gama de miscare) mai mica deschidere intre
L4 | Pieton 4 (blatul de poartd M2 se deschide complet) M1 si M2; de exemplu, dacd
L5 | Partial 1 (cele doua blaturi se deschid la 1/4 din intervalul | M1 se deschide la 90° si M2
,,minim” se deschide la 110°,
L6 Partial 2 (cele doua blaturi se deschid la 1/2 din intervalul deschiderea minima este de
,,minim’ 90°.
L7 Partial 3 (cele doua blaturi se deschid la 3/4 din intervalul
,,minim’
L8 Partial 4 (cele doua blaturi se deschid pana la intervalul
,,minim”
L7 Nota de L1 500 Seteazd numarul de manevre
intretinere L2 1000 dupa care este declansata
L3 1500 notificarea pentru
L4 2500 intretinerea periodica a
L5 5000 automatizarii (consultati
L6 10000 paragraful ,,Notificare de
L7 15000 intretinere”).
L8 | 20000
L8 Lista L1 Rezultatul manevrei 1 (celei mai recente) Permite verificarea tipului de
defectiunilor L2 Rezultatul manevrei 2 anomalie care a avut loc in
L3 Rezultatul manevrei 3 timpul executarii ultimelor 8
L4 Rezultatul manevrei 4 manevre (a se vedea
L5 Rezultatul manevrei 5 paragraful , Jurnalul
L6 Rezultatul manevrei 6 anomaliilor”).
L7 Rezultatul manevrei 7
L8 Rezultatul manevrei 8
7.4. FUNCTII SPECIALE

7.4.1. Functia ,,Misca oricum”
Aceasta functie se poate utiliza pentru a actiona automatizarea chiar daca unul sau mai multe
dispozitive de sigurantd nu functioneaza corect sau nu sunt utilizate. Automatizarea poate fi
controlatd in modul ,,hold-to run”, procedand in felul urmator:

1. Trimiteti o comanda pentru a actiona poarta, folosind un transmitator sau un selector cu
cheie, etc. Daca totul functioneaza corect, poarta se va misca normal, dacd nu, continuati
cu punctul 2

2. In 3 secunde, apasati din nou tasta de control si tineti-o apasati



3. Dupa aproximativ 2 secunde, poarta va finaliza manevra solicitatd in modul ,,hold-to
run”, cu alte cuvinte, va continua sd se miste pana cand tineti tasta apasata.

Cand dispozitivele de siguranta nu functioneazi, lumina de avertizare va clipi de citeva ori
pentru a semnaliza tipul de problema. Pentru a verifica tipul de anomalie, consultati
capitolul ,,DEPANARE ... (ghid de depanare)”.

7.4.2. Functia ,,Notificare de intretinere”

Aceasta functie informeaza utilizatorul atunci cand automatizarea are nevoie de o verificare de
intretinere. Numarul de manevre dupa care este declansat semnalul se poate ajuta pe 8 nivele,
prin intermediul parametrului reglabil ,,Notificare de intretinere” (a se vedea paragraful
,Programare la nivelul 2 (parametrii ajustabili) “).

Semnalul de notificare de intretinere este transmis printr-o lampa conectata la iesirea ,,Flash” sau
,EL”, atunci cand una dintre aceste doud iesiri este programata - cu interfata de programare
Oview - ca ,,Indicator de intretinere” (a se vedea paragraful ,,Programare la nivelul 2
(parametrii ajustabili) “).

Indicatorul de intretinere emite semnalele prezentate in ,,7abelul 7 pe baza numarului de
manevre completate in raport cu limita stabilita.

Tabelul 7

NOTIFICARE DE INTRETINERE PRIN LUMINA INTERMITENTA SI INDICATOR
DE INTRETINERE
Numaérul de manevre Semnalul indicatorului de intretinere
Sub 80% din limita stabilita Aprinsa timp de 2 secunde la inceputul

manevrei de deschidere
intre 81% si 100% din limita stabiliti Clipeste pe intreaga duratd a manevrei
Peste 100% din limita stabilita Clipeste permanent

7.4.3. Verificarea numarului de manevre finalizate

Functia ,,Notificare de intretinere” se poate utiliza pentru a verifica sub forma de procente
numarul de manevre finalizate din limita stabilita.
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Pentru a face acest lucru:



Apdsati si tineti apdsatd tasta [Stop/Set] pand cand ledul ,,LL1” incepe sa clipeasca

. Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul ,,L.L1” incepe sa clipeasca

3. Apasati tasta [Open A] sau [Close ¥ ] pentru a schimba ledul intermitent pe ,,L.7”,
adica ,,ledul de intrare” pentru parametrul ,,Notificare de intretinere”.

4. Apasati tineti apasata tasta [Stop/Set]. Cu tasta [Stop/Set] apasata:

- Asteptati aproximativ 3 secunde pand cand ledul reprezentand nivelul curent al
parametrului ,,Notificare de intretinere” se aprinde

- Apasati si eliberati imediat tastele [Open A] si [Close V]

- Ledul care corespunde nivelului selectat va clipi de mai multe ori; numarul de clipiri
indica procentul de manevre finalizate (ca multipli de 10%) din limita stabilita. De
exemplu: dacd notificarea de Intretinere este setatd pe L6, si anume 10.000, cand ledul
de semnalizare clipeste de 4 ori, inseamna ca au fost executate 40% dintre manevrele
prevazute (adicd intre 4.000 si 4.999 manevre). Ledul nu va clipi decat daca au fost
finalizate 10% dintre manevre.

5. Eliberati tasta [Stop/Set].
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7.5.STERGEREA MEMORIEI

Procedura descrisa mai jos restabileste setarile din fabrica ale unitatii de control. Toate

ajustarile personalizate se vor sterge.
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Pentru a sterge memoria unitatii de control si pentru a restabili toate setérile de la fabrica,
procedati in felul urmator:
1. Apasati si tineti apasate tastele [Open A] si [Close ¥ ] panad cand LED-urile de
programare ,,L1-L8” se aprind (dupa aproximativ 3 secunde)
2. Eliberati tastele
3. Daca operatiunea a avut succes, ledurile de programare ,,L.1-L.8” clipesc rapid timp de 3
secunde.

Se vor sterge urmatoarele: pozitiile opritorilor mecanici, setarile de nivel 1 si nivel 2.



8. DEPANARE...
(ghid de depanare)

8.1. JURNALUL ANOMALIILOR

Motoreductorul permite vizualizarea tuturor anomaliilor aparute n timpul executarii ultimelor 8
manevre, de exemplu, intreruperea unei manevre din cauza interventiei unei fotocelule sau a unei
margini sensibile.

Pentru a face acest lucru:

—

Apasati si tineti apdsata tasta [Stop/Set] pand cand ledul ,,L.L1” incepe sa clipeasca
Eliberati tasta [Stop/Set] cand ledul ,,.1” incepe sa clipeasca

Apasati tasta [Open A] sau [Close ¥ ] pentru a schimba ledul intermitent pe L8, adica,,
,ledul de intrare” pentru parametrul,, Lista anomaliilor ”

4. Apasati si tineti apasata tasta [Stop/Set]. Cu tasta [Stop/Set] apasata:

- asteptati aproximativ 3 secunde, dupa care se vor aprinde ledurile corespunzatoare
manevrelor care au avut anomalii. Ledul L1 indica rezultatul celei mai recente
manevre, in timp ce ledul L8 indica rezultatul ultimei manevre. Daca ledul este
aprins, inseamna ca in timpul manevrei a avut loc o anomalie; daca ledul raméne
stins, manevra s-a incheiat fara anomalii

- Apasati tasta [Open A] sau [Close V] pentru a selecta manevra dorita: ledul
corespunzator va clipi cu acelasi numar de intermitente ca si lumina de avertizare in
cazul unei anomalii (a se vedea ,,Tabelul 8”)

5. Eliberati tasta [Stop/Set].

bl

8.2. SEMNALIZAREA PRIN LUMINA DE AVERTIZARE

In timpul manevrei, lumina de avertizare ,,FLASH” clipeste o datd pe secunda; cand apar
anomalii, acesta clipeste mai rapid; clipirile se repetd de doua ori, cu o pauza de o secunda intre
cele doud serii.

Tabelul 8
SEMNALIZARE PRIN LUMINA DE AVERTIZARE
Clipiri scurte Cauza ACTIUNE
1 intermitenta Eroare la sistemul La Inceputul manevrei, testul pentru
pauza de 1 secunda | BlueBus verificarea dispozitivelor conectate la
1 intermitenta BLUEBUS nu indica aceleasi dispozitive

care au fost memorizate in faza
corespunzatoare. Pot exista dispozitive cu
defecte: verificati si inlocuiti dispozitivele
daca este necesar; daca s-au facut
modificari, repetati procedura de

memorizare.
2 intermitente Interventia unei La inceputul manevrei, una sau mai multe
pauzd de 1 secundd | fotocelule fotocelule blocheaza miscarea; verificati

2 intermitente daca exista obstacole. In timpul manevrei,




acest lucru este normal daca este prezent
un obstacol.

3 intermitente
pauza de 1 secunda
3 intermitente

Interventia limitatorului
,,Putere motor”

In timpul miscarii portii, motoarele au
intampinat mai multa rezistenta; verificati
cauza si mariti forta motorului daca este
necesar.

4 intermitente
pauza de 1 secunda
4 intermitente

Interventia intrarii STOP

La inceputul manevrei sau in timpul
miscarii a intervenit intrarea STOP;
identificati cauza.

5 intermitente
pauza de 1 secunda
5 intermitente

Eroare in parametrii
interni ai unitatii de
control

Asteptati cel putin 30 de secunde, apoi
incercati s trimiteti o comanda; daca
starea persistd, inseamna ca exista o
defectiune grava si placa electronica
trebuie inlocuita.

6 intermitente
pauza de 1 secunda
6 intermitente

A fost depasit numarul
maxim de manevre pe
ord

Asteptati cateva minute pand cand
limitatorul de manevre scade sub limita
maxima.

7 intermitente
pauza de 1 secunda
7 intermitente

Eroare in circuitele
electrice interne

Deconectati toate cablurile de alimentare
pentru citeva secunde, apoi incercati sa
dati din nou o comanda; daca starea
persistd, Inseamna cd existd o defectiune
grava gi placa electronicd trebuie inlocuita.

8 intermitente
pauza de 1 secunda
8 intermitente

Exista o comanda care
impiedica executarea
celelalte comenzi

Verificati tipul comenzii permanente; de
exemplu, ar putea fi o comanda datd de un
cronometru de la intrarea ,,Open”

9 intermitente
pauza de 1 secunda
9 intermitente

Automatizarea a fost
opritd printr-o comanda
,»Stop automatizare”

Deblocati mecanismul automatizarii prin
comanda ,,Deblocare automatizare”.

8.3. SEMNALELE DE PE UNITATEA DE CONTROL

Unitatea de control are o serie de leduri, fiecare putdnd emite semnale speciale atat in timpul

functionarii regulate, cat si cand apare o anomalie.
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LEDURI TERMINALE PE UNITATEA DE COMANDA

Statut \ Ce inseamna \ Solutie posibila

LEDUL BlueBus

STINS Anomalie Verificati daca automatizarea este
alimentatd; verificati ca sigurantele si nu
fie arse; daca este necesar, identificati
cauza defectului, apoi Inlocuiti-le cu
sigurante care au aceleasi specificatii.

Aprins Anomalie serioasa Existd o anomalie grava; incercati sa opriti

unitatea de control pentru cateva secunde;
daca starea persistd, inseamna ca exista o
defectiune si placa cu circuite electrice
trebuie Tnlocuita.

1 clipire pe
secunda cu
ledul verde

Totul este normal

Unitatea de control functioneaza normal.

2 clipiri pe
secunda cu

Starea intrarilor s-a modificat

Acest lucru este normal atunci cand exista
o modificare a uneia dintre intrari: SBS,

ledul verde STOP, OPEN, CLOSE, intervin
fotocelulele sau se utilizeaza transmitatorul
radio.

O serie de Diverse Consultati ,,Tabelul 8.

clipiri ale




ledului rosu,
separate
printr-o pauza
de 1 secunda

LEDUL STOP

STINS Interventia intrarii STOP Verificati dispozitivele conectate la
intrarea STOP.

Aprins Totul este normal Intrarea STOP este activa

LEDUL Sbs

STINS Totul este normal Intrarea Sbs nu este activa

Aprins Interventia intrarii Sbs Acest lucru este normal daca dispozitivul
conectat la intrarea Sbs este intr-adevar
activ.

LEDUL OPEN

STINS Totul este normal Intrarea OPEN este activa

Aprins Interventia intrarii OPEN Acest lucru este normal daca dispozitivul

conectat la intrarea OPEN este Intr-adevar
activ.

LEDURILE L1-L2

Clipesc incet

Modificarea numarului de
dispozitive conectate la
BlueBus sau memorizarea
dispozitivelor nu a avut loc.

Memorizati dispozitivele (consultati
paragraful ,,Memorizarea dispozitivelor”).

LEDURILE L3-L4

Clipesc incet

Pozitiile opritorilor mecanici
nu au fost niciodatd invatate

Memorizati opritorii mecanici (consultati
paragraful ,,Memorizarea pozitiilor
opritorilor mecanici’).

LEDUL LS

Clipeste incet

Totul este normal

Iesirea EL a fost asociatd cu o alta functie
decat ,,incuietoare electronica” sau ,,Jumina
de curtoazie”.

LEDUL L7

Clipeste incet

Totul este normal

Intrarile SBS si OPEN au fost asociate cu o
combinatie de functii, altele decat ,,Pas cu
pas” si ,,Deschidere partiala 1” sau
,Deschidere” si ,Inchidere”.

LEDUL L8

Clipeste incet

Totul este normal

Iesirea FLASH a fost asociata cu o altd
functie decat ,,lumina de avertizare” si
,indicator de poarta deschisa”.




9. ALTE DETALII (Accesorii)

9.1. ADAUGAREA SAU INDEPARTAREA DISPOZITIVELOR

Dupa ce automatizarea a fost asamblata, puteti adauga sau indeparta oricand dispozitivele
conectate. Se pot conecta diverse tipuri de dispozitive la intrarile ,,BlueBUS” si ,,STOP”, asa
cum este descris in alineatele urmatoare.

Dupa adiugarea sau indepartarea dispozitivelor, acestea trebuie sa fie memorizate asa cum
este descris la paragraful ,,Memorizarea altor dispozitive”.

9.1.1. BlueBUS

BlueBUS este o tehnica care permite conectarea dispozitivelor compatibile cu doar doud cabluri
care transportd curentul si semnalele de comunicatie. Toate dispozitivele sunt conectate in
paralel, pe aceleasi 2 cabluri BlueBUS, fara a fi obligatorie sa respectati polaritatile; fiecare
dispozitiv este recunoscut deoarece 1n faza de instalare i se atribuie o adresa individuala.

La BlueBUS se pot conecta urmatoarele dispozitive: fotocelule, dispozitive de siguranta, taste de
control, lumini de semnalizare, etc. Unitatea de control recunoaste individual toate dispozitivele
recunoscute in faza de memorizare adecvata si poate detecta cu o precizie absoluta toate
anomaliile posibile.

Din acest motiv, de fiecare data cand un dispozitiv este conectat sau indepartat din BlueBUS,
trebuie si efectuati faza de memorizare, asa cum este descris in paragraful ,,Invitarea altor
dispozitive”.

9.1.2. Intrarea STOP

STOP este intrarea care determind oprirea imediatd a manevrei, urmata de inversarea ei scurta.
La aceasta intrare se pot conecta dispozitive cu contacte ,,NO” (normal deschise) si ,,NC”
(normal inchise), precum si dispozitive cu iesiri cu rezistenta fixa de 8,2 kQ, precum marginile
sensibile.
Ca si 1n cazul BlueBUS, unitatea de control recunoaste tipul de dispozitiv conectat la intrarea
STOP in faza de memorizare (a se vedea paragraful ,,Memorizarea altor dispozitive); ulterior
unitatea de control va da o comanda STOP atunci cand detecteaza o modificare in starea
recunoscuta initiald.
La intrarea STOP se pot conecta mai multe dispozitive, chiar de diferite tipuri, daca se fac
aranjamentele potrivite:
- Se poate conecta numadr nelimitat de dispozitive NO 1in paralel.
- Se poate conecta numar nelimitat de dispozitive NC in serie.
- Se pot conectat in paralel doua dispozitive cu iesiri cu rezistente fixe de 8,2 kQ ; daca
existd mai multe dispozitive, toate acestea se vor conecta in cascada, cu o singura
rezistenta terminala de 8,2 kQ.



- Este posibil s combinati doud contacte NO si NC, asezandu-le in paralel, instaland in
acelasi timp si o rezistentad de 8,2 kQ in serie cu contactul NC (aceasta permite si
combinarea a 3 dispozitive: NO, NC si 8,2 kQ).

Daca intrarea STOP se utilizeaza pentru conectarea dispozitivelor cu functii de siguranta,
numai dispozitivele cu rezistenta fixa de 8,2 kQ garanteaza o protectie de categoria 3
impotriva defectiilor mentionate in standardul EN 13849-1.

9.1.3. Fotocelule

Pentru a permite unitdtii de control sd recunoasca dispozitivele conectate prin sistemul
,BlueBUS”, aceste dispozitive trebuie sa fie adresate.

Aceasta operatie se poate realiza prin pozitionarea corectd a jumperului electric prezent in fiecare
dispozitiv (consultati si manualul de instructiuni al fiecarui dispozitiv). Mai jos este prezentata o
diagrama de adresare pentru fotocelule, in functie de tipul acestora.

~ J
Tabelul 10

ADRESAREA FOTOCELULELOR
Fotocelula Pozitia jumperilor
FOTO (PHOTO)
Fotocelula exterioara h = 50 activata in B e
faza de inchidere (opreste si inverseaza ;| H%
miscarea portii)
FOTO II (PHOTO 1I)
Fotocelula exterioara h = 100 activata in s .‘
faza de inchidere (opreste si inverseaza e e i

miscarea portii)

FOTO 1 (PHOTO 1)

Fotocelula interna h = 50 cm cu activare
atat in timpul inchiderii (oprire

si inversarea miscarii) cit si in timpul
deschiderii (oprire si repornire cind
fotocelula nu este adresata)




FOTO 11I (PHOTO 11I)
Fotocelula interna h = 100 cm cu activare
atat in timpul inchiderii (oprire

si inversarea miscarii) cat si in timpul
deschiderii (oprire si repornire cand
fotocelula nu este adresata)

FOTO 2 (PHOTO 2)

miscarea portii)

Fotocelula interna declansata in timpul
fazei de deschidere (opreste si inverseaza

FOTO 2 II (FOTO 2 IN)

miscarea portii)

Fotocelula interna declansata in timpul
fazei de deschidere (opreste si inverseaza

FOTO 3 (PHOTO 3)

CONFIGURAREA NU ESTE PERMISA

La sfarsitul procedurii de instalare sau dupa ce fotocelulele sau alte dispozitive au fost
indepartate, trebuie sa efectuati procedura de memorizare (a se vedea paragraful

»~Memorizarea dispozitivelor”).

9.1.4. Memorizarea altor dispozitive

In mod normal, memorizarea dispozitivelor conectate la intrarile ,,BlueBUS” si,,STOP” are loc
in timpul instalarii; cu toate acestea, daca se adaugd dispozitive noi sau sunt indepartate cele
vechi, procesul de memorizare se poate repeta.
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Pentru a face acest lucru:

1. Apasati simultan si tineti apasate tastele [Open A ] si [Stop/Set]
2. Eliberati tastele cand ledurile ,,L.1” si,,.2” incep sa clipeasca rapid (dupa aproximativ 3

secunde)

3. Asteptati cateva secunde pana cand unitatea de control finalizeazi faza de memorizare a

dispozitivului

4. La sfarsitul acestei faze, ledul ,,Stop” trebuie sa fie aprins, ledurile ,,L.1” si ,,L.2” trebuie

sd se stingd, in timp ce ledurile ,,L.1..
ON-OFF pe care le reprezinta.

. LL8” se vor aprinde 1n functie de starea functiilor




Dupa adiaugarea sau indepartarea dispozitivelor, se va repeta testarea automatizarii, asa
cum este prezentat in paragraful ,, Testare”.

9.2. CONECTAREA UNUI RECEPTOR RADIO OXI

Unitatea de control are un orificiu pentru un receptor radio OXI (versiune cu conector de antena
montat), care se poate utiliza pentru a controla de la distantd unitatea de control prin intermediul
transmitatorilor care intervin la intrarile unitatii.

Pentru a instala un receptor (,,/maginea 44”):
1. Indepartati capacul (A)
2. Introduceti receptorul (B) in orificiul corespunzétor (C) de pe unitatea de control.
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Asocierea dintre iesirea receptorului radio si comanda executatd de motor este prezentata in
wTabelul 11

Tabelul 11
OXI IN MODUL I SAU MODUL 11
Iesirea receptorului Comanda
Iesirea nr. 1 ,Pas cu pas”
Iesirea nr. 2 ,Deschidere partiald 1”
Iesirea nr. 3 ,,Deschidere”
Iesirea nr. 4 ,Inchidere”

Daca este instalat un receptor radio OXI folosit in ,, MODUL EXTINS”, acesta poate trimite
comenzile prezentate in ,, Tabelul 12*.

Tabelul 12
OXI iIN MODUL EXTINS II
Nr. | Comanda Descriere
1 Pas-cu-pas Comanda ,,SbS” (pas cu pas)
2 Deschidere partiala 1 Comanda ,,Deschidere partiald 1”




Deschidere

Comanda ,,Deschidere”

Inchidere

Comanda ,,Inchidere”

Stop

Opreste manevra

Pas cu pas in modul condominiu

Comanda in modul condominiu

N NN AW

Pas cu pas de prioritate inalta

Comanda si cu automatizare blocatd sau comenzi
activate

Deschidere partiala 2

Deschidere partiala (blatul portii M2 se
deschide la 1/2 din toata lungimea)

Deschidere partiala 3

Deschidere partiala (cele doud blaturi se
deschid la 1/2 din toata lungimea)

10

Deschide si blocheaza
automatizarea

Declanseaza o manevra de deschidere si, dupd ce
se Incheie, blocheaza automatizarea; unitatea de
control nu va accepta alte comenzi decat ,,Pas cu
pas de prioritate Tnaltd” si ,,Deblocarea”
automatizarii sau urmatoarele comenzi (doar din
Oview): ,,Deblocare si inchidere” si ,,Deblocare
si deschidere"

11

inchide si blocheazi automatizarea

Declanseaza o manevra de inchidere si, dupa ce

se Incheie, blocheaza automatizarea; unitatea de
control nu va accepta alte comenzi decat

,,Pas cu pas de prioritate 1naltd” si ,,Deblocarea”
automatizarii sau urmatoarele comenzi (doar din
Oview): ,,Deblocare si inchidere” si ,,Deblocare

si deschidere”

12

Blocarea automatizarii

Orirea manevrei si blocarea automatizarii;
unitatea de control nu va accepta alte comenzi
decat ,,Pas cu pas de prioritate Tnaltd” si
,,Deblocarea” automatizarii sau urmatoarele
comenzi (doar din Oview): ,,.Deblocare si
inchidere” sau ,,Deblocare si deschidere”

13

Deblocarea automatizarii

Declanseaza deblocarea automatizarii si
restabileste functionarea normala

14

Pe cronometru
Lumina de curtoazie

Iesirea luminii de curtoazie se porneste si se
opreste cu oprire setatd de la cronometru

15

On-Off
Lumina de curtoazie

Iesirea luminii de curtoazie se porneste si se
opreste in modul Pas-cu-pas

Pentru informatii suplimentare, consultati manualul receptorului.

9.3. CONECTAREA SI INSTALAREA BATERIEI DE RZERVA

Conectarea bateriei la unitatea de control se realizeaza numai dupa finalizarea tuturor
etapelor de instalare si de programare, deoarece bateria este o sursa de alimentare de
urgenta.




Pentru a instala si conecta bateria:
1. Indepirtati capacul (A)
2. Introduceti bateria (B) in locul corespunzator
3. Indepartati protectia din plastic (C) cu ajutorul unei surubelnite
4. Introduceti conectorul relativ (D) pe unitatea de control.
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9.4. CONECTAREA SISTEMULUI EXTERN DE DEBLOCARE KIO

Kio se conecteaza la motoreductorul care antreneaza blatul care incepe sa se miste mai
repede (cind poarta este inchisa).
Pentru a conecta, procedati in felul urmator:
1. Indepartati capacul (A) si carcasa de plastic (B)
k)

-

40

54

2. I'ntfo'(_ilice‘gi' stifthi '(C.) p.ri'n orificiul arborelui de deblocare



3. Introduceti cablul din otel (D) mai intai prin surubul (C), apoi prin orificiul corespunzator
(E) si prin stift (F)
4. Fixati cablul in loc strangand stiftul (F)

6. Introduceti celdlalt capat al cablului prin orificiul potrivit de pe partea inferioara a
motoreductorului



3/
7. Conectati cablul la Kio, consultati manualul de instructiuni al acestuia.

9.5 CONECTAREA PROGRAMATORULUI OVIEW

Unitatea de programare ,,Oview” se poate conecta la unitatea de control.

Aceasta unitate permite programarea rapida si completa a functiilor, ajustarea parametrilor,
actualizarea software-ul integrat al unitatii de control, efectueaza diagnosticarea defectiunilor si
intretinerea de rutina.

,Oview” permite sa lucrati pe unitatea de control de la o distantd maxima de aproximativ 100 m.
Daca sunt conectate intre ele mai multe unitati de control intr-o retea ,,BusT4”, prin conectarea
,Oview” la una dintre aceste unitdti, este posibila vizualizarea pe ecran a tuturor unitatilor de
control conectate in retea (pana la cel mult 16 unitati).

Unitatea ,,Oview” se poate conecta si ea la unitatea de control in timpul functionarii normale a
automatizarii, astfel incat utilizatorul va putea trimite comenzi folosind un meniu special.

inainte de a conecta interfata IBT4N, trebuie si deconectati unitatea de control de la sursa
de alimentare.

Pentru a instala interfata:
1. Indepartati capacul (A)
2. Introduceti interfata (B) in orificiul corespunzator (C) de pe placa electronica a unitatii de
control
3. Introduceti cablul (D) in orificiul corespunzator (E) de pe interfata.



In aceasta etapa, unitatea de control se poate conecta din nou la alimentare.

Pentru informatii suplimentare, consultati manualele individuale ale dispozitivelor
conectate.

9.6 CONECTAREA SISTEMULUI DE ENERGIE SOLARA SOLEMYO

Cand automatizarea este alimentata de un sistem ,,Solemyo”, acesta NU trebuie sa fie
alimentata si de reteaua de electricitate.

Pentru informatii despre sistemul ,,Solemyo”, consultati manualul de instructiuni al
acestuia.

Pentru a conecta sistemul ,,Solemyo”:
1. Indepirtati capacul (A)
2. Indepartati protectia din plastic (B) cu ajutorul unei surubelnite
3. Introduceti conectorul (C) in unitatea de control.



10. iNTRETINEREA PRODUSULUI

Automatizarea trebuie sa fie supusa unor lucrari periodice de Intretinere pentru a mentine nivelul
de siguranta si pentru a garanta o functionare de lunga duratd; in acest scop, HOPP dispune de
un contor de manevre si un sistem de notificare. Consultati capitolul ,,Notificare de intretinere”.

Intretinerea se va efectua strict in conformitate cu prevederile de siguranta prevazute in
acest manual si in conformitate cu legile si reglementarile aplicabile.

Pentru a efectua intretinerea motoreductorului:
1. Programati interventii de intretinere la perioade ce cel mult 6 luni sau dupa cel mult
20.000 de manevre dupd interventia anterioara de Intretinere
2. Deconectati toate sursele de alimentare, inclusiv bateriile de rezerva
3. Verificati materialele care compun automatizarea pentru urme de deteriorare, in special
urme de eroziune sau oxidare pe piesele componente; inlocuiti orice piesa care nu este
corespunzatoare



4. Verificati starea de uzurd a pieselor mobile: pinion, suport si toate componentele
blaturilor portii; inlocuiti piesele uzate

5. Conectati din nou cablurile de alimentare si executati toate testele si verificarile descrise
in capitolul ,,Testare”.

11. ELIMINAREA PRODUSULUI

Acest produs constituie parte integranta a sistemului de automatizare pe care il controleaza
si trebuie eliminat impreuna cu acesta.

Ca s1 1n cazul instaldrii, la sfarsitul duratei de viata a produsului, operatiile de dezasamblare se
vor efectua de un personal calificat.

Acest produs este fabricat folosind diferite tipuri de materiale, dintre care unele se pot recicla iar

g, vyt

eliminare in reglementarile din zona Dvs. aplicabile pentru aceasta categorie de produse.

ATENTIE
Anumite parti ale produsului pot contine substante toxice sau periculoase care, daca ajung
in mediul inconjurator, pot diuna grav mediului sau sanatatii umane.

Asa cum este indicat de simbolul din partea dreapta, eliminarea acestui
produs impreuna cu deseurile menajere este strict interzisa. Sortati
deseurile in diferite categorii, conform metodelor stabilite de legislatia
locala aplicabila sau returnati produsul la vinzator atunci cind
achizitionati o versiune noua.

ATENTIE
In cazul eliminarii necorespunzatoare a acestui produs, legislatia locala poate impune
amenzi mari.

12. CARACTERISTICILE TEHNICE ALE PRODUSULUI

Toate specificatiile tehnice sunt valabile l1a o temperatura ambientala de 20° C (£5 ° C).
Nice S.p.a. isi rezerva dreptul de a modifica produsele atunci cand este necesar, mentinand
aceleasi functii si scop de utilizare.

CARACTERISTICILE TEHNICE ALE PRODUSULUI

Descriere Caracteristici tehnice
HO7124 HO7224
Tipul produsului Motoreductor Motoreductor

electromecanic pentru | electromecanic pentru
sisteme automatizate | sisteme automatizate

de porti si usi cu de porti si usi cu
motor cu curent motor cu curent
continuu, reductor continuu, reductor

epiciclic si mecanism | epiciclic si mecanism




de deblocare
mecanica.

Unitate de control
incorporata si receptor
radio OXI.

de deblocare
mecanica.

Momentul de torsiune maxima 250 Nm
[corespunzitor capacitatii de a dezvolta o

forta capabila de a misca blatul]

Momentul de torsiune nominala 100 Nm

[corespunzator capacitatii de a dezvolta o
forta capabila sa mentina blatul in
miscare]

Viteza moment de torsiune nominala

0,13 rad/s (1,2 rpm)

Viteza fara incircare (unitatea de control
permite programarea a 6 viteze
aproximativ egale cu: 100, 85, 70, 55, 45,
30%)

0,17 rad / s (1,6 rpm)

Frecventa maxima a ciclurilor de
functionare (Ia moment de torsiune
nominala) *

35 de cicluri / ora

Timpul maxim de functionare continua
(lIa moment de torsiune nominald) **

10 minute

Limitele de aplicare

Produsul poate fi folosit pe porti cu blaturi care
cantdresc sub 250 kg, cu lungimi de pana la 1,5
m si sau sub 160 kg cu lungimi de pana la 2,4

m

Durabilitate Estimata intre 80.000 si 250.000 de cicluri, in
functie de conditiile specificate in paragraful
,Durabilitatea produsului”.

Alimentare HOPP 230V ~ (120V ~ 24V = (£ 25%)
pentru versiunea
HO7124/V1)

(+ 10%) 50/60 Hz

Alimentare de urgenta

Cu accesoriu optional
PS124

Alimentare cu panou solar

Configurare pentru set
SYKCE

Putere maxima de tragere la moment de 170W S50W
torsiune nominala

Putere maxima 280W 100W
Putere nominala curent 0,8 A (1,6 A pentru 2A

versiunea

HO7124/V1)




Putere maxima curent

1,3 A (2,6 A pentru
versiunea
HO7124/V1)

4 A (pentru cel mult 1
5)

Putere in modul ,,Stand-by-All” cu
alimentare de la PS124 sau setul SYKCE
(inclusiv receptor OXI)

Sub 100 mW

Iesire lumina de avertizare ***

Un ELB (lampa de 12
V =21 W) sau lumina
de avertizare ELDC

Iesire incuietoare electronica ***

Incuietoare electronica
de 12 V ~max. 15 VA

Iesire BLUEBUS

O iegire cu sarcind
maxima de 12 unitati
Bluebus (cel mult 6
perechi de fotocelule
EPM plus 2 perechi de
fotocelule EPM,
adresate ca dispozitive
de deschidere, cel
mult 4 dispozitive de
control EDSB sau
ETPB)

Iesire STOP

Pentru contacte de
obicei Inchise sau de
obicei deschise sau
pentru contacte cu o
rezistentd fixa de 8,2
kQ cu memorizare
automata (orice
variatie de la starea
memorizata
declanseaza comanda
STOP)

Iesire Sbs

Pentru contacte de
obicei deschise
(inchiderea
contactului
declanseaza comanda
STEP-BY-STEP)

Iesire OPEN

Pentru contacte de
obicei deschise
(inchiderea
contactului
declanseaza comanda
PARTIAL DESCHIS

1)




CARACTERISTICILE TEHNICE ALE PRODUSULUI

Descriere

Caracteristici tehnice

HO7124 HO7224

Receptor radio

OXI (versiune cu -
conector antend
montat) -

Functii programabile

8 functii ON-OFF si 8 | -
parametrii ajustabili (a
se vedea paragraful

»Programare la
nivelul 1 (ON-OFF)”)

Functii de memorizare automata

Memorizarea
automata a
dispozitivelor
conectate la iesirea
BlueBus
Memorizarea
automata a tipului de
dispozitiv ,,STOP”
(contact de obicei
deschis, de obicei
inchis sau cu
rezistenta de 8,2 kQ)
Memorizarea
automata a drumului
parcurs de poarta si
calcularea automata a
incetinirii i a
punctelor de
deschidere partiala.
Memorizarea
automata a
functionarii cu unul
sau doud motoare.

Asamblare

Verticald, cu un suport de fixare

Temperatura de functionare

-20 ° C + 55 ° C (eficienta motoreductorului
scade la temperaturi scazute)

Utilizare intr-un mediu acid, salin sau
potential exploziv

interzisa

Grad de protectie

IP 54 (cu containerul intact)

Dimensiuni si greutate

180x252xh290h

Greutate

9kg ‘ 6,5 kg

* Frecventa ciclurilor la temperatura maxima: 25 de cicluri/ora
** Timp maxim continuu al unui ciclu la temperatura maxima: 8 minute




*** Jesirile ,,Lumina de avertizare” si , Incuietoare electronica” se pot programa cu alte functii (a
se vedea paragraful ,,Programare la nivelul 1 (ON-OFF)”) sau paragraful ,,Conectarea
programatorului Oview”. Caracteristicile iesirilor se pot adapta In baza tipului de functie aleasa:
functie lumina de avertizare: 12 V = lampa max. 21W; functie de incuietoare electronica: 12 V
~15 VA max.; alte iesiri (toate tipurile): 1 lampa sau releu 24 V = (-30 e + 50%), 4 W max.



DECLARATIE DE CONFORMITATE UE

si declaratie de incorporare pentru un ,,dispozitiv partial finalizat”

Observatie - Continutul acestei declaratii corespunde cu cea a declaratiei facute in documentul
oficial depus la birourile Nice S.p.a. si in special cu cea mai recenta versiune disponibila a
acesteia inainte de listarea acestui manual. Textul a fost adaptat pentru a satisface cerintele
editoriale. Puteti solicita o copie a declaratiei originale de la Nice S.p.a. (TV) Italia.

Numar: 376/HOPP Revizie: 5 Limba: Romana
Numele producatorului: Nice S.p.A.
Adresa: Via Pezza Alta 13, Z.1. Rustigne, 31046 Oderzo (TV) Italia

Persoana autorizata pentru
furnizarea documentatiei tehnice: ~ Nice S.p.A.

Tipul de produs: Motoreductor electromecanic HOPP cu unitate de control
incorporat

Model/Tip: HO7124, HO7224

Accesorii: A se vedea catalogul

Subsemnatul Roberto Griffa, in calitate de Director General, prin prezenta declar pe proprie
raspundere cd produsul mentionat mai sus respecta prevederile urmatoarelor directive:
e Directiva 2014/30/UE (CEM), conform urmatoarelor standarde armonizate: EN 61000-6-
2: 2005, EN 61000-6-3: 2007 + A1: 2011
De asemenea, produsul respectd urmatoarele directive in conformitate cu cerintele prevazute
pentru un ,,dispozitiv partial finalizat” (Anexa II, partea 1, paragraful B):
e Directiva 2006/42/CE A PARLAMENTULUI EUROPEAN SI A CONSILIULUI din 17
mai 2006 privind echipamentele tehnice si de modificare a Directivei 95/16/CE (text
consolidat).

Se precizeaza ca documentatia tehnica relevanta a fost intocmita in conformitate cu anexa VII B
la Directiva 2006/42/CE si ca au fost indeplinite urméatoarele cerinte esentiale: 1.1.1 - 1.1.2 -
1.1.3-12.1-126-151-152-155-156-1.5.7-15.8-1.5.10-1.5.11.

Producitorul se obligd sa transmita autoritatilor nationale, ca raspuns la o solicitare motivata,
informatiile relevante privind ,,dispozitivele partial finalizate”, pastrand in acelasi timp drepturi
depline asupra proprietdtii intelectuale aferente.

In cazul in care ,,dispozitivele partial finalizate” sunt puse in functiune intr-o tara europeani cu o
limba oficiala diferita de cea utilizatd in prezenta declaratie, importatorul este obligat sa se
asigure ca aceasta declaratie va fi insotitd de traducerea ei.

,Dispozitivul partial finalizat” nu se poate utiliza pana cand masina in care este Incorporat este,
la randul ei, declarata conforma, daca este cazul, conform dispozitiilor directivei 2006/42/CE.

De asemenea, produsul respecta si urmatoarele standarde:
EN 60335-1: 2012 + A11: 2014, EN 62233: 2008, EN 60335-2-103: 2015

Oderzo, 05.09.2017 Ing. Roberto Griffa
(Director General)
Semnatura indescifrabila
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INSTRUCTIUNI SI AVERTISMENTE PENTRU UTILIZATOR

Inainte de a utiliza automatizarea pentru prima dat, cereti instalatorului si Va explice
eventualele riscuri reziduale si cititi acest manual Tmpreuna cu instructiunile si avertismentele
pentru utilizator care Va sunt oferite de instalator. Depozitati manualul pentru a-1 reciti in viitor
si predati-1 noului proprietar la predarea automatizarii.

ATENTIE!
Automatizarea Dvs. este un echipament care executa cu precizie comenzile date de
utilizator. Neglijenta si utilizarea necorespunzatoare pot duce la situatii periculoase:
- Nu manevrati poarta daca exista persoane, animale sau obiecte in raza ei de miscare
- Intimp ce poarta sau usa se misca este strict interzis si atingeti partile automatizarii
- Fotocelele nu sunt dispozitive de siguranta ci doar un ajutor suplimentar de siguranta. Ele
sunt construite folosind o tehnologie extrem de fiabila, dar, in conditii extreme, pot sa
functioneze defectuos sau chiar si se opreasca. In anumite cazuri, este posibil ca defectul
sd nu fie evident. Din aceste motive, este important sd urmati toate instructiunile cuprinse
in acest manual atunci cand utilizati automatizarea
- Verificati periodic daca fotocelulele functioneaza corect.

ESTE STRICT INTERZISA trecerea prin poarti in timp ce ea se inchide! Puteti si treceti
poarta numai cand ea este complet deschisa iar blaturile s-au oprit.

COPII

Un sistem de automatizare garanteaza un grad ridicat de siguranta. Cu sistemele sale de
detectie, sistemul poate controla miscarea portii in prezenta unor persoane sau obiecte. Cu
toate acestea, este recomandat sa interziceti copiilor sa se joace in apropierea automatizarii
si sa nu lasati telecomenzile la indeména lor pentru a preveni orice activare nedorita a
sistemului. Automatizarea nu este o jucarie!

Produsul nu este destinat pentru a fi utilizat de citre persoane (inclusiv copii) cu capacitati
fizice, senzoriale sau psihice reduse si nici de catre persoane care nu au suficienta
experienta sau cunostinte, cu exceptia cazului cand acestea sunt supravegheate sau
instruite in utilizarea produsului de citre o persoana responsabild pentru siguranta lor.

Anomalii: daca automatizarea prezintd semne de comportament anomal, deconectati de la sursa
de alimentare si deblocati manual motorul (cititi instructiunile de la sfarsitul capitolului) pentru a
manevra poarta manual. Nu Tncercati sa il reparati personal, contactati instalatorul Dvs. de
incredere.

Nu modificati sistemul sau parametrii de programare sau de ajustare ale unitatii de
control: instalatorul Dvs. este singurul care poate efectua aceste operatiuni.

Caderea sau lipsa sursei de alimentare: 1n asteptarea interventiei instalatorului sau a revenirii
curentului, daca sistemul nu este echipat cu o baterie de rezerva, automatizarea se poate folosi
prin deblocarea manuald a motorului (cititi instructiunile de la sfarsitul capitolului) si miscarea
manuala a blatului portii.



Dispozitive de siguranta nefunctionale: automatizarea se poate utiliza si atunci cand unul sau
mai multe dispozitive de sigurantd sunt defecte sau nu functioneaza. Poarta se poate actiona in
modul ,,Persoana prezenta” in felul urmator:

1. Trimiteti o comanda pentru a actiona poarta folosind un transmitator sau un selector cu cheie,
etc. Daca totul functioneaza normal, poarta se va misca normal, altfel lumina de avertizare va
clipi de cateva ori iar manevra nu va incepe (numarul de clipiri depinde de motivul pentru
care manevra nu poate incepe)

2. 1In acest caz, in 3 secunde apisati din nou tasta de control si tineti-o apasata

3. Dupa aproximativ 2 secunde, poarta va finaliza manevra solicitatd in modul ,,Hold-to-run”,
adicd va continua sa se miste pana cand tasta este apasata.

Daca dispozitivele de siguranta nu functioneaza, solicitati repararea cat mai rapida a
sistemului de catre un tehnician calificat.

Testarea, intretinerea periodica si eventualele reparatii se vor documenta de catre persoana care
efectueaza lucrarile iar documentele trebuie sa fie pastrate de catre proprietarul automatizarii.
Singurele interventii pe care utilizatorul le poate efectua periodic sunt curatarea componentelor
din sticla ale fotocelulelor (folosind o carpa moale si usor umeda) si Indepartarea tuturor
frunzelor sau pietrelor care pot bloca automatizarea.

Inainte de a efectua operatiuni de intretinere, utilizatorul automatizarii trebuie sa
deblocheze manual motorul pentru a impiedica pe cineva si declanseze o miscare nedorita
a portii (consultati instructiunile de la sfarsitul capitolului).

Intretinere: pentru a asigura un nivel constant de siguranta si cea mai lungd duratd de viata
posibild pentru automatizare, trebuie sa efectuati lucrari de intretinere de rutina (cel putin la
fiecare 6 luni).

Doar personalul calificat este autorizat sa efectueze verificiri, operatiuni de intretinere si
reparatii.

Eliminare: la sfarsitul duratei de viata, automatizarea trebuie sa fie demontata de un personal
calificat iar materialele se vor recicla sau elimina in conformitate cu reglementarile locale in
vigoare.

inlocuirea bateriei telecomenzii: daci telecomanda pare si functioneze slab dupi o perioada
sau inceteaza complet sd functioneze, este posibil sa fie descarcata (in functie de cat de mult se
foloseste dispozitivul, bateriile pot dura de la cateva luni la peste un an). Veti observa acest lucru
prin faptul cd indicatorul care semnaleaza transmisia nu se aprinde, este slab sau se aprinde doar
pentru o perioada scurta. Inainte de a contacta instalatorul, incercati si inlocuiti bateria cu una de
la un alt transmitator care functioneaza corect: daca anomalia dispare, inlocuiti pur si simplu
bateria descarcatd cu una de acelasi tip.

Deblocare si miscare manuala
Poarta se poate debloca numai dupa ce blatul s-a oprit deja



Pentru a debloca dispozitivul:
1. Introduceti cheia (A) si rotiti-o in sens orar cu 180 °

2. Blatul portii se poate muta manual in pozitia dorita.

Pentru a bloca dispozitivul:
1. Rotiti cheia (A) 1n sens orar cu 180 °
2. Scoateti cheia.



MENTIUNI



Nice SpA
Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV Italy
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