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1. Avertismente

Acest manual contine informatii importante pentru siguranta Dvs. Va recomandam sa cititi cu
atentie Intregul manual inainte de a incepe sd instalati componentele. Pastrati acest manual intr-
un loc sigur ca sa il puteti folosi si in viitor.

In acest manual, cand se specifica toate datele, avertismentele si celelalte informatii referitoare la
toate produsele, se va fi folosit numele gamei: ,,SPIN”. Descrierea produselor individuale se
gaseste la capitolul 2 — ,,Descrierea produsului”.

Avéand in vedere eventualele pericole in timpul instalarii si utilizarii gamei SPIN, la instalare
trebuie sa respectati cu Strictete legislatia, standardele si reglementarile Tn vigoare. Acest capitol
ofera niste avertismente generale. Celelalte avertismente, mai specifice, vor fi detaliate Tn
capitolele ,,3.1-Verificari preliminare” i ,,5-Testarea si punerea in functiune”.

in conformitate cu cea mai recenti legislatie europeani, fabricarea usilor si portilor
automate este reglementata de dispozitiile enumerate in Directiva 98/37/CE (Directiva
»Masini”) si in special de dispozitiile standardelor EN 12445; EN 12453 si EN 12635, care
permit producatorilor sa declare conformitatea presupusa a produsului.

Pentru informatii suplimentare si instructiuni privind analiza riscurilor si elaborarea
documentatiei tehnice, accesati ,,www.niceforyou.com”.

e Acest manual a fost intocmit pentru a fi utilizat de catre instalatorii calificati. Cu exceptia
caietului de sarcini anexat si intitulat ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii
motoreductorului SPIN”, care urmeaza sa fie indepartat de catre instalator, nici 0
informatie dintre cele continute Tn acest manual nu este destinata utilizatorilor finali!

e Nu sunt permise utilizarile sau operatiunile motoreductorului SPIN care nu sunt
mentionate explicit Tn acest manual de instructiuni. Utilizarea necorespunzatoare poate
provoca daune materiale sau vatamari corporale.

e TInainte de a incepe instalarea, trebuie sa efectuati evaluarea riscurilor pentru a include
lista cerintelor esentiale de siguranta prevazute in Anexa | la Directiva ,,Masini”,
indicand si solutiile relative care se pot utiliza in aceste cazuri. N.B. Evaluarea riscurilor
este unul dintre documentele incluse in ,,Documentatia tehnica” a acestei automatizari.

e Verificati dacd aveti nevoie de alte dispozitive suplimentare pentru a finaliza
automatizarea cu SPIN in baza cerintelor specifice de utilizare si a riscurilor existente.
Trebuie sa luati in considerare urmatoarele pericole: impact, zdrobire, forfecare, tarare
etc., precum si celelalte pericole generale.

¢ Nu intreprindeti modificari asupra componentelor, decat daca modificarea respectiva este
specificata in acest manual. Aceste modificari pot duce la aparitia unor defectiuni. NICE
nu isi asuma nici o raspundere pentru daunele rezultate in urma utilizarii unor produse
alterate.

e In timpul instaldrii si utilizarii, asigurati-Va ca in interiorul unitatii de comanda sau al
celorlalte dispozitive mentionate nu vor ajunge obiecte solide sau lichide. Daca este
necesar, contactati departamentul pentru asistenta clienti NICE. In aceste conditii,
utilizarea motoreductorului SPIN prezinta anumite pericole.
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e Sistemul de automatizare se va utiliza numai dupa ce a fost pus in functiune asa cum este
descris in capitolul 5: ,,Testarea si punerea in functiune”.

e Ambalajele motoreductorului SPIN vor fi eliminate in conformitate cu reglementarile
locale privind eliminarea deseurilor.

e Daca apare o eroare care nu Se poate rezolva pe baza informatiilor disponibile Tn acest
manual, contactati departamentul pentru asistenta clienti al companiei NICE.

e 1n cazul In care comutatoarele automate sunt defectate sau sigurantele sunt arse, trebuie
sa identificati defectiunea si sd o remediati Tnainte de a reporni comutatoarele sau de a
inlocui sigurantele arse.

« Tnainte de a accesa terminalele din interiorul carcasei SPIN, deconectati toate cablurile de
alimentare. Daca nu puteti identifica dispozitivul de deconectare, afisati urmatorul
semnal: ,ATENTIE: LUCRARI DE INTRETINERE IN CURS”.

2. Descrierea produsului

SPIN este o gama de motoreductoare concepute pentru automatizarea usilor sectionate si, in
combinatie cu accesoriile SPAS (furnizate separat), pentru automatizarea usilor cu arc
proeminent sau non-proeminent sau usi basculante cu contragreutate.

Conexiunile electrice cu anumite dispozitive externe au fost simplificate prin utilizarea
,,.BlueBUS”, o tehnica prin care se pot conecta mai multe dispozitive folosind doar 2 fire.
SPIN functioneazi cu energie electricd. In cazul unei intreruperi in alimentarea cu energie
electrica, motoreductorul se poate debloca pentru a putea actiona manual usa. Alternativ, la
numite versiuni exista o baterie-tampon PS124 suplimentara, cu ajutorului careia veti putea
utiliza usa si In cazul intreruperii energiei electrice.

Produsele descrise in tabelele 1 si 2 fac parte din gama SPIN.

Tabelul 1: Descrierea componentelor SPIN

Model: Motoreductor Sine Receptor radio Transmitator
SPIN20KCE SN6021 3x1m SMXI FLO2R-S
SPIN21KCE SN6021 3m SMXI FLO2R-S
SPIN30 SN6031 3x1m --- ---

SPIN40 SN6041 3x1m --- ---

SN6031 SN6031 --- ---

SN6041 SN6041 — — —

SN6031 se va completa cu sinele SNA5 (3m) sau SNAG6 (3m + 1m).

SN6041 se va completa cu sinele SNA6 (3m + 1m).

SPIN30; SPIN40; SN6031 si SN6041 se vor completa cu receptoare radio SMXI sau SMXIS si
transmitatoare radio relative

Tabelul 2: compararea caracteristicilor principale ale motoreductoarelor
Tipul motoreductorului SN6021  |SN6031 SN6041

Torsiune maxima (corespunde 11.7Nm  11.7 Nm 18 Nm
fortei maxime) (650N) (650N) (1000N)



Traducere din limba engleza

Consum redus Th modul stand-by
(asteptare) Nu Da Da

Nr. maxim de unitati BlueBus V) 6 6

Sursa de alimentare in caz de

urgenta Nu cu PS124 cu PS124
Lumina de curtoazie (instalare 12V - 21W 230V* - 60W 230V* - 60W
lampa) (BA15) (E27) (E27)

* 120V pentru versiunile SPIN/V1

2.1. Limitele de functionare

Capitolul 8: ,,Caracteristici tehnice” prezinta datele necesare pentru a determina daca produsele
din gama SPIN sunt potrivite sau nu pentru o anumita utilizare.

Caracteristicile structurale ale produselor SPIN le fac adecvate pentru a fi utilizate pe usile
sectionate sau basculante in limitele prezentate in tabelele 3, 4 si 5.

Tabelul 3: limitele de functionare ale motoreductoarelor SPIN

Model: Usi SECTIONATA Usii BASCULANTA non- Usi BASCULANTA
proeminenta (cu accesoriu SPA5)| proeminenti (cu accesoriu
SPAS5) sau cu arcuri (fira SPAD)
naltime Litime  [Inaltime Latime [naltime Latime
SPIN20KCE 2,4m 4,4m 2,2m 4,2m 2,8m 4.2m
SPIN21KCE 2,4m 4,4m 2,2m 4.2m 2,8m 4.2m
SPIN30 2,4m 4,4m 2,2m 4,2m 2,8m 4.2m
SPIN40 2,4m 5,2m 2,2m 4.2m 2,8m 4.2m
SN6031 2,4m 4,4m 2,2m 4,2m 2,8m 4.2m
SN6031 3,4m 3,dm 3,2m 2,9m 3,5m 3,4m
SN6041 3,4m 5,2m 3,2m 4.2m 3,5m 4.2m
Lo S B ) _ gasn ST

Valorile din tabelul 3 sunt numai valori orientative si se pot utiliza doar ca o estimare generala.
Caracterul adecvat al motoreductoarelor SPIN pentru automatizarea unei usi specifice depinde de
gradul de echilibrare al blatului de usa, frictiunea de pe sine si de alte aspecte specifice, inclusiv
de anumite fenomene ocazionale, precum presiunea exercitata de vant sau prezenta ghetii, care ar
putea impiedica miscarea blatului de usa.

Pentru a stabili conditiile reale de utilizare, trebuie sa masurati forta necesara pentru miscarea
completd a blatului de usa si sa Va asigurati ca aceasta valoare nu depaseste valoarea ,,torsiunii
nominale” specificate in capitolul ,,8 - Caracteristici tehnice”. De asemenea, pentru a calcula
numarul ciclurilor pe ora si numarul ciclurilor consecutive, trebuie sa luati Tn considerare datele
din tabelele 4 si 5.
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Tabelul 4: limitele referitoare la blatul de usa

Nr. maxim de cicluri

iniltimea blatului Nr. maxim de cicluri/ora |consecutive
Cel mult 2 20 10
2+2,5 15 7
2,5+3 12 5
3+3,5 10 4

esard pentru a ridica blatul
Forta necesara pentru a misca blatul N Procentajul de reducere a ciclurilor

SN6021 - SN6031 SN6041

Cel mult 250 100% 100%
250-400 70% 90%
400-500 25% 70%
500-650 40%
650-850 25%

Inaltimea usii permite calcularea numarului maxim de cicluri pe ora si numarului de cicluri
consecutive, In timp ce forta necesara pentru miscarea usii permite calcularea procentajului de
reducere a ciclurilor: de exemplu, daca 1néltimea blatului de usa este de 2,2 m, aceastd inaltime
permite 15 cicluri de miscare pe ord si 7 cicluri consecutive dar daca este necesara o fortd de
300N, folosind un motoreductor SN6021, ciclurile se vor reduce la 70%, rezultand astfel 10
cicluri pe ora si aproximativ 5 cicluri consecutive. Pentru a evita supraincalzirea dispozitivului,
unitatea de comanda dispune de un limitator care se bazeaza pe functionarea motorului si pe
durata ciclurilor si se blocheaza cand se depaseste limita maxima.

N.B. 1Kg=9,81N, ceea ce inseamna ca, de exemplu, SOON este echivalent cu o greutate de 51
kg.
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2.2.Un sistem tipic
Figura 2 prezinta un sistem tipic de automatizare a unei usi sectionate.

ki)

Wi

1 SPIN 4 Marginea principala 6 Comutator-selector cu cheie
2 fotocelule 5 Lumina intermitenta 7 Cablu pentru functia PP
3 fotocelule pe post (fig.3)  cu antena incorporata 8 Transmitator radio

Figurile 3 si 4 prezinta instalatiile tipice ale unor usi basculante cu arc proeminent respectiv non-
proeminent

I Pentru instalarea pe usi basculante, trebuie sa aveti si accesoriul SPA5.

.
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2.3. Lista cablurilor

Figura 2 prezinta cablurile necesare pentru conectarea dispozitivelor la 0 instalatie tipica; Tabelul
6 prezinta caracteristicile cablurilor.

I Cablurile utilizate trebuie s:i fie adecvate pentru tipul respectiv de instalatie. De exemplu,
un cablu de tip HO3VV-F este recomandat pentru utilizare interioara

Tabelul 6: lista cablurilor

Conexiune Tipul de cablu Lungimea maxima admisa
A: Lumini intermitenti cu 1 cablu de 2x0,5mm? 20m
antend 1 cablu ecranat de tip RG58  [20m (recomandat sub 5m)
B: Fotocelule 1 cablu de 2x0,5mm? 30m

C: Comutator-selector cu cheie |2 cabluri de 2x0,5mm? (obs. 1) [50m
D: Margine primard sensibild |1 2x0,5mm? cablu (obs. 2-3)  [30m

Observatie 1: In locul celor doui cabluri de 2x0,5mm?, puteti folosi un singur cablu de
4x0,5mm?,

Observatie 2: In cazul in care existd mai multe margini, consultati paragraful ,,7.3.2 Intrarea
STOP” pentru informatii referitoare la tipul conexiunii

Observatie 3: Pentru a conecta marginile la usa, trebuie sa utilizati dispozitive speciale care
permit conectarea chiar si atunci cand blatul este in miscare.

3. Instalarea

I Instalarea motoreductorului SPIN se va efectua de o persoanai calificati, in conformitate
cu legislatia, standardele, regulamentele in vigoare si cu instructiunile din acest manual.

R o . .. ) C 2970mm D 380mm
3.1. Verificari preliminare T -+ -
7
Tnainte de a Tncepe instalarea SPIN trebuie sa: e B 0+400mm
ST 77 4

- : s 487 ' —

e Verificati ca toate materialele sa fie in stare Sy
excelentd, adecvate pentru utilizare si sa

respecte standardele Tn vigoare. S
e Asigurati-Va ca structura usii este adecvata
pentru automatizare.

200mm

e Asigurati-Va cd forta si dimensiunile usii se
incadreaza in limitele de utilizare specificate n
capitolul ,,2.1 - Limitele de functionare”. B

e Verificati dacd frictiunea staticd (adica forta
necesara pentru a porni miscarea blatului de usa)
este mai mica decét %2 din torsiunea maxima si
daca frictiunea dinamica (adica forta necesara 300mm
pentru a mentine blatul in miscare) este mai mica ° 380mm '
decat %2 din valoarea ,,torsiunii nominale”.

200mm
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Comparati valorile rezultate cu cele specificate in capitolul ,,8 - Caracteristici tehnice”.
Producatorii recomanda o marja de 50% la valoarea fortei, deoarece conditiile climatice
nefavorabile pot sa creasca frictiunea.

e Asigurati-Va ca nu exista puncte de frictiune excesiva in miscarea de deschidere sau de
inchidere a blaturilor.

e Asigurati-Va cd opritorii mecanici sunt suficient de rezistenti si ca nu exista nici un
pericol de deraiere a usii.

e Verificati daca usa este bine echilibrata adica nu se misca daca este oprita intr-o pozitie
oarecare.

e Asigurati-Va ca pozitiile de montare ale diferitelor dispozitive (fotocelule, butoane etc.)
sunt protejate impotriva impactului si ca suprafetele de montare sunt suficient de
rezistente.

e Verificati si asigurati distantele minime si maxime, asa cum este prezentat
in figurile 5 si 6.

e Nu scufundati niciodatd componentele in
apa sau n alte lichide

e Pastrati componentele SPIN departe de
sursele de caldura si de flacari; asemenea
situatii ar putea cauza defectiuni in
functionarea motoreductorului SPIN si pot
cauza defectiuni, incendii sau alte situatii o
periculoase.

e Dacd usa include si o0 usa de acces, asigurati-Va ca ea nu impiedica deplasarea normala.
Daci este necesar, montati un sistem adecvat de interblocare.

e Dacd usa care urmeaza sa fie automatizata este o usa basculanta, verificati valoarea E
prezentata in figura 7, adica distanta minima dintre partea superioara a sinei si inaltimea
maxima atinsa de marginea superioara a usii. Daca valoarea nu corespunde, nu veti putea
monta motoreductorul SPIN.

e Conectati cablul de alimentare SPIN la o priza cu impamantare corespunzatoare.

e Priza electrica trebuie sa fie protejata cu un dispozitiv magnetic si termic adecvat.

E 65+300 mm

3.2. Montarea motoreductorului SPIN
Fixarea motoreductorului SPIN are loc in trei etape:

J Asamblarea sinelor (a se vedea paragraful 3.2.1 pentru sinele furnizate cu
SPIN20KCE, SPIN30 si SPIN40, paragraful 3.2.2 pentru sinele SNAS si
paragraful 3.2.3 pentru sinele SNA6)

e Fixarea motoreductorului de sine (a se vedea paragraful 3.2.4)

e Fixarea motoreductorului pe tavan (a se vedea paragraful 3.2.5)

I SN6031 necesita sine SNA5 sau SNAG, Tn timp ce SN6041 necesita sine SNAG.

3.2.1. Asamblarea sinelor furnizate cu SPIN20KCE, SPIN30 si SPIN40
Sinele furnizate cu SPIN20KCE, SPIN30 si SPIN40 se vor asambla 1n felul urmator:
1. Asezati cele trei parti ale sinei care se vor uni. Aveti grija de pozitia centurii: aceasta
trebuie sd aiba dintii indreptati spre interior si sa fie dreapta, fara rasuciri.
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2. Asamblati capatul sinei (A), asa cum arata Figura 8. Trebuie sa aplicati o anumita forta,

daca este necesar, utilizati un ciocan de cauciuc.

Folosind consolele de imbinare (B), uniti cele trei parti (C), asa cum arata figurile 9 si 10

4. Tensionati centura cu ajutorul piulitei M8 (D), asa cum arata Figura 11, pana cand
aceasta este suficient de tensionata.

w

3.2.2. Asamblarea sinei SNAS
Sina SNAS este deja asamblata. Singura operatie pe care trebuie sa efectuati este tensionarea
centurii cu ajutorul piulitei M8 (D), asa cum arata Figura 11, pana cand aceasta este suficient de
tensionata.

3.2.3. Asamblarea sinei SNA6
Sina SNAG cuprinde 2 profiluri: unul avand o lungime de 3 metri si celalalt de o lungime de 1
metru, pentru a crea 2 versiuni de sine:

versiunea de 3m

Daca inaltimea usii care urmeaza sa fie automatizata este mai mica sau egald cu 2,5 m, asamblati
sina in felul urmator:

1. Taiati capatul liber al centurii la 0 lungime de 2 metri, asa cum arata Figura 12.

2. Desfaceti complet piulita M8 (D), asa cum arata Figura 13.

3. Glisati dispozitivul de tensionare a curelei la mijlocul lungimii (E), asa cum arata Figura 14,
si scoateti complet sasiul.



Traducere din limba engleza

4. Treceti capatul liber al centurii prin capdtul sinei, asa cum aratd Figura 15 si fixati-1 de sasiu
cu ajutorul suruburilor si saibelor incluse, asa cum arata Figura 16. Aveti grija la pozitionarea
centurii; dintii trebuie sa fie indreptati spre interior iar centura trebuie sa fie dreapta, fara
rasuciri.

5. Reasezati dispozitivul de tensionare a centurii si sasiul in pozitia lor initiala. Asamblati
capatul sinei (A), asa cum aratd Figura 17. Trebuie sd aplicati o anumita fortd, daca este
necesar, utilizati un ciocan de cauciuc.

6. Introduceti arcul, saiba si piulita M8 (D) in surubul dispozitivului de tensionare a
centurii, asa cum arata Figura 18.

7. Tensionati centura cu ajutorul piulitei M8 (D), asa cum arata Figura 11, pana cand
aceasta este suficient de tensionata.

versiunea de 4m

Daca indltimea usii care urmeaza sa fie automatizata este mai mare de 2,5 m, asamblati sina in

felul urmator:

1. Desfaceti complet piulita M8 (D), asa cum aratd Figura 13.

2. Glisati dispozitivul de tensionare a curelei la mijlocul lungimii (E), asa cum arata Figura 14,
si scoateti complet sasiul.

3. Treceti capatul liber al centurii prin capatul sinei, asa cum aratd Figura 15 si fixati-1 de sasiu
cu ajutorul suruburilor si saibelor incluse, asa cum aratd Figura 16. Aveti grijd la pozitionarea
centurii; dintii trebuie sa fie Indreptati spre interior si trebuie iar centura trebuie sa fie
dreapta, fara rasuciri.

4. Asamblati capatul sinei (A), asa cum aratd Figura 17. Trebuie sd aplicati o anumita forta,
daca este necesar, utilizati un ciocan de cauciuc.
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Cu ajutorul consolelor de imbinare (B), uniti cele doua parti (F), asa cum arata Figura 19.
Reasezati dispozitivul de tensionare a centurii si sasiul in pozitia lor initiala.

Introduceti arcul, saiba si piulita M8

(D) in surubul dispozitivului de @
tensionare a centurii, agsa cum arata
Figura 18.

Tensionati centura cu ajutorul piulitei
MS (D), asa cum arata Figura 11,
pana cand aceasta este suficient de
tensionata.

3.2.4. Fixarea motoreductorului pe sind
Uniti motoreductorul SPIN cu capatul sinei (A); apoi fixati-1 cu ajutorul celor patru suruburi
V6.3x38, asa cum arata Figura 20.
Motorul poate fi rotit in trei pozitii diferite, asa cum arata Figura 21.

3.2.5. Fixarea motoreductorului de tavan
In baza distantelor A si B din figura 5, trasati cele doud puncte de fixare ale cadrului din fati
al sinei in centrul usii. In functie de tipul de suprafata de sustinere, cadrul din fata se poate
fixa cu nituri, busoane sau suruburi (figurile 22, 23). Daca distantele A si B (Figura 5) sunt
suficient de mari, cadrul se poate fixa direct pe tavan, asa cum arata Figura 24.

2. Dupa forarea orificiilor in punctele relative, lasati motoreductorul la sol, ridicati sina din

3.

cadrul din fata si fixati-0 cu ajutorul a doua suruburi, busoane sau nituri, in functie de
suprafata de montare.

Fixati consolele (I) cu ajutorul suruburilor M6x15 (G) si al piulitelor M6 (H) selectand gaura
cea mai potrivita pentru a asigura distanta B, asa cum arata Figura 25.
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4. Folosind o scara, ridicati motoreductorul pana cand consolele vor atinge tavanul. Stabiliti
punctele de forare si apoi puneti inapoi motoreductorul la sol, asa cum arata Figura 26.

H

= |0

5. Forati doud gauri in punctele Stabilite anterior dupa care, cu ajutorul unei scari, ridicati
motoreductorul pana cand consolele sunt asezate exact pe orificiile forate si fixati
motoreductorul cu suruburile si busoanele potrivite pentru suprafata dorita, asa cum arata
Figura 27.

6. Asigurati-Va ca sinele sunt perfect orizontale, apoi taiati cadrul cu un ferastrau la lungimea
dorita, asa cum arata Figura 28.

7. Cuusa inchisa, trageti cablul pentru a debloca sasiul (L), asa cum aratd Figura 29.

8. Glisati sasiul pana cand consola pentru conectarea blatului de usa (N) de pe marginea
superioara a usii este perfect perpendiculara pe directia sinelor (M). Apoi fixati consola de
conectare a blatului (N) cu nituri sau suruburi, asa cum aratd Figura 30. Folositi suruburile
sau niturile potrivite pentru materialul din care este facut blatul si asigurati-Va ca vor rezista
la forta maxima necesara pentru deschiderea si inchiderea blatului.

9. Slabiti suruburile celor doud opritori mecanici apoi miscati opritorul mecanic din fata (O) in
fata sasiului, asa cum arati Figura 31. Impingeti sasiul in directia de inchidere si, la atingerea
pozitiei finale, strangeti complet surubul (P).

10. Deschideti manual usa in pozitia de deschidere, miscati opritorul mecanic din spate (Q),
langa sasiu, asa cum arata Figura 32 dupa care strangeti complet surubul (R).
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11. Incercati sa miscati manual usa. Asigurati-Vi ca sasiul se deplaseaza usor si fara frictiune pe
sind si ca miscarea manuala nu necesitd o forta excesiva.

12. Pozitionati cablul de comanda in punctul dorit al incaperii; daca este necesar, traversati
tavanul prin inter_me/d/iul unor busoane si suruburi cu _och; asa cum aratd Figura 33.

3.3. Instalarea diverselor dispozitive
Daca aveti nevoie de dispozitive suplimentare, instalati-le conform instructiunilor din manualele
corespunzatoare. Verificati in paragraful ,,3.5 - Descrierea conexiunilor electrice” si in Figura 2
dispozitivele care pot fi conectate la SPIN.

3.4. Conexiunile electrice

Realizati conexiuni electrice numai dupa ce ati oprit alimentarea cu energie electrica a
sistemului. Daca este cazul, deconectati bateriile-tampon.

1. Deschideti carcasa de protectie pentru a accesa unitatea electronica de comanda a
motoreductorului SPIN. Pentru a face acest lucru, apasati partea laterala a carcasei si rotiti-o,
asa cum aratd Figura 34.

2. Introduceti prin orificiu toate cablurile de conexiune ale diferitelor dispozitive dar lasati o
lungime suplimentara de 20 + 30 cm. Treceti cablul antenei prin inelul de fixare a cablurilor.
Pentru informatii privind tipul cablurilor, consultati Tabelul 6 iar pentru conexiuni Figura 2.

3. Conectati cablurile conform diagramei din Figura 36. Terminalele se pot indeparta pentru a
usura conectarea.
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3.5. Conexiunile electrice
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Aici Va oferim o descriere scurtd a conexiunilor electrice. Pentru informatii suplimentare,
consultati capitolul ,,7.3 - Adaugarea sau inlaturarea unui dispozitiv”.

FLASH: aceasta iesire este programabila (a se vedea paragraful 7.2.4) pentru conectarea unuia
dintre urmatoarele dispozitive:

Lumina intermitenta

Daca este programata ca ,,Jumind intermitentd”, puteti conecta la iesirea
,,FLASH”, 0 lampa NICE ,,LUCY B” cu lumina intermitenta avand un far
tip 12V 21W.

»Indicator de usa deschisa”

Daca este programata ca ,,indicator de usa deschisa”, puteti conecta la
iesirea ,,FLASH” un indicator de 24V si cel mult 5W pentru a semnaliza
: daca usa este deschisa.

| Lumina ramane aprinsa cand usa este deschisa si se inchide cand ea se
e inchide.

Tn timpul manevrei, indicatorul clipeste incet la deschidere si rapid la

inchiderea usii.
Ventuza

‘ E Daca este programata ca ,,ventuza”, puteti conecta la iesirea ,,FLASH” o
ventuza de 24V si cel mult 10W (numai versiuni cu electromagnet, fara
dispozitive electronice).
Daci usa este inchisa, ventuza se activeaza, blocand usa. Ventuza este

dezactivata pentru durata manevrelor de deschidere si de Tnchidere.
Tncuietoare electrici
s Daca este programata ca ,,incuietoare electricd”, puteti conecta la iesirea
,,FLASH” incuietoare electrice cu zavor de 24V si cel mult 10W (numai
’ versiuni cu electromagnet, fara dispozitive electronice).
Tn timpul deschiderii, incuietoarea electrica se activeaza pentru un
interval scurt pentru a debloca usa si ea va putea efectua manevra.

In timpul inchiderii, asigurati-Va ca incuietoarea electrica se blocheazi
mecanic in pozitie. A

I NU UTILIZATI NICIODATA ALTE DISPOZITIVE DECAT CELE SPECIFICATE
AICI

BLUEBUS: la acest terminal se pot conecta dispozitive compatibile. Acestea se vor conecta in
paralel, folosind doar doua cabluri prin care se realizeaza atat alimentarea cu energie electrica cat
si transmisia. Pentru informatii suplimentare despre BlueBUS, consultati subparagraful

,,7.3.1 - BlueBUS”.

STOP: intrare pentru dispozitivele care blocheaza sau opresc manevra in curs. Pe terminal se pot
conecta prin proceduri speciale contactele precum cele ,,de obicei Tnchise”, ,,de obicei deschise”
sau cu rezistenta constanta. Pentru informatii suplimentare despre STOP, consultati paragraful
,,1.3.2 Intrarea STOP”.

STEP-BY-STEP (,,pas cu pas™): intrare pentru dispozitivele care controleazi miscarea. In
aceasta intrare aveti posibilitatea de a conecta dispozitive ,,de obicei deschise". Activarea
cablului de comanda trimite un semnal catre intrarea PP.
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AERIAL (antend): intrare pentru conectarea antenei receptorului radio (antena este incorporata
in LUCY B; alternativ puteti utiliza o antena externa sau sa lasati 0 sectiune de cablu deja
prezenta la terminal pentru a servi drept antena.

4. Verificari finale si pornirea

Producatorii Va recomanda ca inainte de a incepe faza de verificare si de pornire a automatizarii,
deblocati sasiul si pozitionati blatul de usa aproximativ la mijlocul distantei. Acest lucru va
asigura ca blatul va putea misca liber atat in timpul deschiderii cat si in timpul inchiderii usii.

4.1. Conectarea la o sursa de energie

Pentru alimentarea automatizarii SPIN, introduceti stecherul intr-o priza. Daca este necesar sau
daca stecherul unitatii SPIN nu corespunde cu priza, puteti utiliza un adaptor comercial.

I Nu taiati si nu scoateti niciodata cablul trimis cu SPIN.

Daci nu aveti o priza de alimentare disponibila pentru dispozitivul SPIN, ea trebuie sa fie
instalata de un personal priceput si calificat, cu respectarea stricta a legislatiei,
standardelor si reglementirilor n vigoare.

Conducta de alimentare trebuie sa fie protejata impotriva unui scurtcircuit si Tmpotriva
scurgerilor. Ea trebuie si fie prevazuta cu un dispozitiv care sa permita deconectarea
dispozitivului de la sursa de alimentare in timpul instalirii si intretinerii unititii SPIN
(prizele cu mufa sunt potrivite in acest scop).

Dupa ce ati conectat SPIN la retea, trebuie sa verificati urmatoarele:

1. Asigurati-Va ca LED-ul ,,BLUEBUS” clipeste in mod regulat (aproximativ o clipire pe
secunda).

2. Asigurati-Va ca LED-urile de pe fotocelulele (daca existd) clipesc (atat pe TX cat si pe RX);
tipul de intermitentd nu conteaza, deoarece acesta depinde de alti factori.

3. Asigurati-Va ca dispozitivul conectat la iesirea FLASH este oprit.

4. Asigurati-Va ca lumina de curtoazie este oprita.

Daci conditiile de mai sus nu sunt indeplinite, trebuie sa opriti imediat sursa de alimentare al
unitatii de comanda si sa verificati mai atent conexiunile electrice.

Pentru informatii suplimentare despre identificarea si evaluarea defectiunilor, consultati
Capitolul ,,7.6 — Depanare”.
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4.2. Recunoasterea dispozitivelor
Dupa conectarea dispozitivului la sursa de
alimentare, unitatea de comanda trebuie sa
recunoasca dispozitivele conectate la
intrarile BLUEBUS si STOP. Inainte de
aceastd faza, LED-urile L1 si L2 vor clipi
pentru a indica faptul ca trebuie sa fie
parcursa etapa recunoasterii dispozitivelor.

I Faza de auto-memorare a dispozitivului
trebuie sa fie parcursa chiar si atunci @
cand nu este conectat niciun dispozitiv.

Apasati tastele [s] si [Set] si tineti-le apasate.

Eliberati tastele iar LED-urile L1 si L2 incep sa clipeasca rapid (dupa aproximativ 3 secunde)
Asteptati cateva secunde ca unitatea de comanda sa termine recunoasterea dispozitivelor
Cand s-a terminat etapa de recunoastere, LED-ul STOP trebuie sa ramana aprins iar LED-
urile L1 si L2 se vor stinge (in cele din urma LED-urile L3 si L4 vor incepe sa clipeasca)

Etapa de recunoastere a dispozitivelor conectate Se poate repeta in orice moment, chiar si dupa
instalare, de ex. daca se adauga un alt dispozitiv. Pentru informatii privind efectuarea unui nou
proces de recunoastere, consultati paragraful ,,7.3.4 - Recunoasterea celorlalte dispozitive”

el A

4.3. Recunoasterea pozitiilor de deschidere si inchidere
Dupa recunoasterea dispozitivelor, unitatea de
comanda trebuie sa recunoasca pozitiile de deschidere
si de inchidere ale usii. In aceasta fazi, se detecteaza
deplasarea usii de la opritorul mecanic de inchidere
pana la opritorul mecanic de deschidere.
Asigurati-Va ca centura de antrenare este tensionata n
mod corespunzator si ca cei doi opritori mecanici sunt

fixati integral. @

Actionati sasiul.
Apasati tastele [t] si [Set] si tineti-le apasate
Eliberati tastele cand manevra incepe (dupa aproximativ 3s)
Asteptati ca unitatea de comanda sa finalizeze faza de recunoastere: inchiderea,
deschiderea si din nou inchiderea usii.
Trageti cablul de comanda pentru a efectua o manevra completa de deschidere.
6. Trageti din nou cablul pentru a inchide usa.
In timpul acestor manevre, unitatea de comanda memoreazi forta necesara pentru deschidere si
inchidere.
La sfarsitul procesului de auto-memorare, dacd LED-urile L3 si L4 se aprind, ele indica existenta
unei erori; a se vedea paragraful ,,7.6 - Depanare”.

PoNhdE
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Este important ca aceste manevre sa nu fie intrerupte, de ex. printr-o comanda STOP.
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Daci apare totusi o intrerupere, trebuie sa repetati procesul de auto-memorare descris in
punctul 1.

Etapa de recunoastere a pozitiilor se poate repeta oricand, chiar si dupa instalare (de exemplu,
daca una dintre opritorii mecanici este deplasat); repetati pur si simplu procedura descrisa in
punctul 1.

I Tn timpul procesului de ciutare a pozitiilor, dacii centura nu este suficient de tensionat,
acesta poate aluneca pe pinion. Daca se intampla acest lucru, apasati tasta [Stop] pentru a
intrerupe procesul de auto-memorare; tensionati centura prin strangerea piulitei M8 (D)
asa cum arata Figura 11, apoi repetati procesul de auto-memorare descris in punctul 1.

4.4. Verificarea miscarilor usii

Dupa terminarea recunoasterii pozitiilor de deschidere si de inchidere, este recomandabil sa

efectuati o serie de manevre, in scopul de a verifica daca usa se misca in mod corespunzator.

1. Apasati tasta [Open] (,,Deschidere”) pentru a deschide usa. Verificati daca deschiderea usii
are loc Tn mod normal, fara variatii ale vitezei; Usa trebuie sa incetineasca si sa se opreasca
doar atunci cand ajunge la o distanta de 30 - 20 cm de la opritorul mecanic de deschidere.
Apoi, la 2 + 3cm de la opritorul mecanic de deschidere se va declansa comutatorul de
limitare.

2. Apasati tasta [Close] (,,Inchidere”) pentru a inchide usa. Verificati daci inchiderea usii are
loc in mod normal, fara variatii ale vitezei; Usa trebuie sa incetineasca doar atunci cand
ajunge la o distanta de 30 - 20 cm de la opritorul mecanic de inchidere si sa se opreasca
atunci cand ajunge la opritorul mecanic de inchidere. Urmeaza o manevra scurta de
deschidere pentru a detensiona centura.

3. Tn timpul manevrei, verificati dacd lumina intermitent (daca exista) clipeste in mod regulat:
0,5 secunde pornit si 0,5 secunde oprit.

4. Deschideti si inchideti usa de cateva ori pentru a Va asigura ca nu exista nici puncte de
frictiune excesiva nici defecte de asamblare sau de ajustare.

5. Verificati daca ati fixat bine motoreductorul, sina si opritorii mecanici, daca ele sunt stabile si
rezistente, chiar si atunci cand usa accelereaza sau incetineste brusc.

4.5. Functii presetate

Unitatea de comanda SPIN are un numar de functii programabile. Aceste functii sunt setate la o
configuratie care ar trebui sa corespunda celor mai multe automatizari.

Cu toate acestea, functiile se pot modifica in orice moment cu ajutorul unei proceduri speciale de
programare. Pentru informatii suplimentare despre modificarea setarilor, consultati paragraful
1.2 - Programare”.

4.6. Receptor radio
Aveti la dispozitie mufa ,,SM” pentru receptorul radio pentru radiouri de tip SMXI sau SMXIS,
pentru a permite utilizatorului sa controleze dispozitivul SPIN de la o distanta. Receptorii radio
SPIN20KCE si SPIN21KCE sunt deja conectate.
Pentru a conecta receptorul radio pe SPIN30, SPIN40, SN6031 sau SN6041, urmati procedura
prezentata In figurile 39 si 40.
1. Apasati usor pentru a conecta receptorul radio.
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2. Daca antena incorporata nu este utilizatda cu LUCYB sau cu un alt tip de antena exterioara,
insurubati cablul rigid furnizat cu receptorul pe terminalul pentru antena.

4.6.1. Memorarea transmitiatoarelor
Fiecare transmitator radio este recunoscut de receptorul radio prin intermediul unui ,,cod”, care
este diferit decat cel folosit pentru celelalte transmitatoare. De aceea trebuie sa efectuati
procedura de ,,memorare”, prin intermediul careia utilizatorul pregateste receptorul ca acesta sa
recunoasca fiecare transmitator in parte .
Transmitatorii pot fi memorati in 2 feluri:

Modul I: in acest mod functia tastelor emitatorului este fixa si fiecare tasta corespunde unei
comenzi catre unitatea de comanda, prezentata in Tabelul 7; Pentru fiecare transmitator se
efectueazi o singura etapa de memorare, cand se vor memora toate tastele transmitatorului. In
aceastd etapa nu conteazi pe care tasti apasati si se utilizeaza doar un singur loc in memorie. Tn
modul 1, un transmitator poate controla de obicei doar 0 singura automatizare.

Modul 11: in acest mod fiecare tasta a transmitatorului se poate asocia cu una dintre cele 4
comenzi posibile catre unitatea de comanda, prezentate in Tabelul 8; Pentru fiecare etapa se va
memora 0 singura tasta, si anume cea care a fost apasata in timpul memordrii. Pentru fiecare tasta
memorata se va utiliza cate un loc in memorie.

Tn modulul 11, pe acelasi transmititor se pot utiliza diferite taste pentru a transmite automatizarii
in cauza mai multe comenzi sau pentru a comanda mai multe automatizari. De exemplu, in
Tabelul 9 este controlata numai automatizarea ,,A”, iar tastele T3 si T4 sunt asociate

cu aceeasi comanda. Alternativ, Se pot controla si trei automatizari, de exemplu in modul
prezentat in Tabelul 10, si anume (tastele T1 si T2), ,,B” (tasta T3) si,,C” (tasta T4).

Deoarece procedurile de memorare sunt valabile doar pentru un interval prestabilit (10s),
Tnainte de a continua executarea, trebuie sa cititi instructiunile din paragrafele urmatoare

Tabelul 7: Memorare Tn Modul |

Tasta T1 Comanda ,,Step-by-step” (pas cu pas)
Tasta T2 Comanda ,,.Deschidere partiala”
Tasta T3 Comanda ,.Deschidere”

Tasta T4 Comanda ,,Inchidere”
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Observatie: transmitatorii cu un singur canal au numai o tasta T1, transmitatorii cu doua canale
au doar tastele T1 s1 T2.

Tabelul 8: Comenzi disponibile in Modul 11

1 COMANDA ,.STEP-BY-STEP” (PAS CU PAS)
2 COMANDA , DESCHIDERE PARTIALA”

3 COMANDA , DESCHIDERE”

4 COMANDA , INCHIDERE”

Tabelul 9: primul exemplu de memorare in Modul 11

Tasta Tl Comanda ..Deschidere” Automatizarea A
Tasta T2 Comanda ,,inchidere” Automatizarea A
Tasta T3 ,Deschidere partiala” Automatizarea A
Tasta T4 ,,Deschidere partiala” Automatizarea A

Tabelul 10: exemplul 2. de memorare Tn Modul |1

Tasta T1 Comanda ,,.Deschidere” Automatizarea A
Tasta T2 Comanda ,,inchidere” Automatizarea A
Tasta T3 Comanda ,,Step-by-step” (pas cu pas) Automatizarea B
Tasta T4 Comanda ,,Step-by-step” (pas cu pas) Automatizarea C

4.6.2. Modul | de memorare
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Tabelul 11: memorarea unui transmititor in modul I

1. Apasati tasta de pe receptor si tineti-0 apasata ¥
(aproximativ 3s) D a5
2. Eliberati tasta cand se aprinde LED-ul de pe receptor j\fbj 4
A
3. In decurs de 10s, apasati orice tastd de pe transmititorul ¥4
radio pentru a fi memorat si tineti-o apasata timp de cel — g
putin 2s —
4. Daca procedura de memorare a avut loc, LED-ul de pe \.:'31
receptor va clipi de 3 ori. ™ X3

Daca exista transmitatoare suplimentare care trebuie sa fie si ele memorate, repetati pasul 3 in
urmatoarele 10 secunde, Tn caz contrar etapa de memorare se va termina automat.

4.6.3. Modul de memorare |1

Tabelul 12: memorarea unei taste de pe transmitator Exemplu
n modul |
1. Apdsati tasta de pe receptor de atatia ori cat este 4 ¥
numarul corespunzator comenzii dorite, in D
conformitate cu tabelul 8 L
2. Asigurati-Va ca LED-ul de pe receptor va clipi de N
atatia ori cat este numarul corespunzator comenzii €d
A : TN 1.4
selectate (intre 1 si 4)
3. In decurs de 10 secunde, apisati orice tastd de pe  Z 4
transmitatorul radio pentru a fi memorat si tineti-0 C'-_;_-.i g
apasata timp de cel putin 2 s ——
4. Daca procedura de memorare s-a finalizat cu succes, \O/
LED-ul de pe receptor va clipi de 3 ori. < ¥3

Daca exista transmitatoare suplimentare care trebuie memorate pentru acelasi tip de comanda,
repetati pasul 3 in urmatoarele 10 secunde, In caz contrar etapa de memorare Se va termina
automat.

4.6.4. Memorarea ,,de la distanta”

Un nou transmitdtor radio Se poate memora fard a actiona direct tastele de pe receptor. Trebuie sa
aveti un transmitator functional pre-memorat. ,,Noul” transmitatorul radio va prelua
caracteristicile celui vechi, adica daca vechiul transmitator radio a fost memorat in modul 1, si cel
nou va fi memorat in acest mod. Tn acest caz, in timpul etapei de memorare, puteti si apasati
orice tasta de pe cele doua transmitatoare. Pe de alta parte, daca transmitatorul vechi a fost
memorat in modul II, cel nou va fi memorat si el Tn modul I1: trebuie sa apasati tasta de pe
vechiul transmitator care corespunde comenzii dorite si tasta de pe noul transmitator la care
doriti sa asociati comanda respectiva.

I Memorarea de la distanta poate avea loc Cu toate receptoarele care se afla in raza de
acoperire a transmitatorului. Prin urmare, trebuie sa alimentati numai acel transmit:itor
care este efectiv implicat in operatiune.
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Cu cele doua emitatoare in mana, deplasati-Va in raza de functionare al automatizarii si efectuati
urmatoarele operatiuni:

Tabelul 13: memorarea ,,de la distanta a unui Exemplu
transmitator
1. Apasati tasta de pe noul transmitator radio si tineti-0 \ 4 4
apasata timp de cel putin 5 s, apoi eliberati-0. Ei@ = f:ijr
2. Apasati incet si de trei ori tasta de pe transmitatorul v 4 v 4 v 4
memorat anterior. — -it 1s o _hﬁ 1s E_ _ﬁ.‘ 5
3. Apasati tasta de pe noul transmitator radio o data si *_+
ncet — 1s

Tn acest moment noul transmititor radio va fi recunoscut de receptor si va prelua caracteristicile
transmitatorului memorat anterior. Daca exista alte transmitatoare care trebuie memorate,
repetati toti pasii de mai sus pentru fiecare transmitator nou in parte.

4.6.5. Stergerea transmititoarelor radio

Tabelul 14: stergerea tuturor transmititoarelor radio Exemplu

1. Apasati tasta de pe receptor si tineti-0 apasatd ¥

2. Asteptati pana cand LED-ul se aprinde, apoi asteptati |, 1,
pana cand se stinge, dupd care asteptati pana cand —/Eflj‘: O C‘: 3
clipeste de 3 ori

3. Eliberati tasta exact la cea de-a treia clipire. |_+>

4. Daca procedura este finalizata cu succes, LED-ul va clipi L
de 5 ori in cateva momente. O: ¥5

4.6.6. Declaratie de conformitate a receptoarelor si transmitatoarelor radio

Declaratia de conformitate
Nr: 151/SMXI Rev03

03Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia NICE S.p.a declara ca
receptoarele radio, modelele SMXI, SMXIS si transmitatoarele relative FLO2R-S si SM2 sunt
conforme cu cerintele esentiale specificate Tn Directiva 1999/5/CE privind echipamentele
hertziene si echipamentele terminale de telecomunicatii si recunoasterea reciproca a
conformitatii acestora, pentru utilizarea pentru care au fost fabricate dispozitivele in cauza.
Fabricate in clasa 1, subclasa 20.

Semnatura indescifrabila
Data 19 martie 2004 Lauro Buoro (Directorn Executiv)
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5. Testarea si punerea in functiune

Acesta este etapa cea mai importanta in procedura de instalare a sistemului de automatizare,
pentru ca asigura nivelurile maxime de siguranta. Testarea poate fi implementata si ca o metoda
de verificare periodica a functionarii tuturor dispozitivelor din sistem.

I Testarea sistemului se efectueaza de un personal calificat si cu experienta, care trebuie sa
stabileasci ce teste trebuie sa fie efectuate Tn baza riscurilor aferente si sa verifice
conformitatea sistemului cu reglementarile, legislatia si standardele aplicabile, in special
conformitatea cu dispozitiile standardului EN 12445, care stabileste metodele de testare ale
sistemelor de automatizare pentru usi si porti.

5.1. Testarea
Fiecare component al sistemului (marginile de siguranta, fotocelulele, opritorii de urgenta etc.)
necesitd o faza specifica de testare. Prin urmare, recomandam sa respectati procedurile indicate
Tn manualele de instructiuni aferente componentelor.

Pentru a testa sistemul SPIN, procedati dupa cum urmeaza:

1. Asigurati-Va ca instructiunile din capitolul ,,1-Avertismente” au fost respectate integral.

2. Deblocati usa tragand in jos cablul de comanda. Asigurati-Va ca in timpul deschiderii si
inchiderii puteti sa miscati usa manual cu o forta de cel mult 225N.

3. Actionati din nou sasiul.

4. Folosind comutatorul, transmitatorul radio sau cablul de comanda, testati miscarea de
deschidere si de inchidere a usii si asigurati-Va ca ea se misca in directia dorita.

5. Testarea se va repeta de mai multe ori pentru a Va asigura ca usa se misca usor, ca nu exista
puncte de frictiune excesiva si ca nu exista defecte Tn asamblare sau de ajustare.

6. Verificati pe rand functionarea corecta a tuturor dispozitivelor de siguranta (fotocelule,
margini sensibile etc.). De fiecare data cand un dispozitiv este activat, LED-ul ,,BLUEBUS”
de pe unitatea de comanda trebuie sa clipeasca rapid de 2 ori, confirmand ca unitatea de
comanda recunoaste dispozitivul.

7. Pentru a verifica fotocelulele si pentru a Va asigura cd nu exista interferente cu alte
dispozitive, treceti un cilindru avand diametrul de 5 cm si o lungime de 30 cm, pe axa optica,
mai intai langa celula TX, dupa care langd RX si, in cele din urma, la jumatatea distantei
dintre cele doua fotocelule si asigurati-Va ca dispozitivul se declanseaza in toate cele trei
cazuri, trecand de la starea activi la starea de alarma si invers. In cele din urmi, asigurati-Va
ca dispozitivul declanseaza actiunea dorita in unitatea de comanda (de exemplu inversarea
miscarii in timpul manevrei de inchidere).

8. Daca situatiile periculoase cauzate de miscarea usii au fost evitate prin limitarea fortei de
impact, utilizatorul trebuie sa masoare forta de impact in conformitate cu standardul EN
12445. Daca se ajusteaza parametrii ,,viteza” si ,,forta motorului” pentru a seta sistemul de
reducere a fortei de impact, incercati sa gasiti setarile care Va ofera cele mai bune rezultate.

5.2. Punerea in functiune
Punerea in functiune poate avea loc numai dupa ce s-au efectuat cu succes toate fazele de testare.
Nu este permisd punerea in functiune partiala sau utilizarea sistemului in conditii improvizate.
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Intocmiti documentatia tehnici pentru automatizare si pastrati-o timp de cel putin 10 ani.
Documentatia tehnica trebuie sa includa cel putin urmatoarele: desenul de asamblare al
automatizarii, diagrama conexiunilor, evaluarea pericolelor si solutiile adoptate, declaratia de
conformitate a producatorului tuturor dispozitivelor instalate (pentru SPIN, folositi declaratia
CE de conformitate din anexa); copia manualului de instructiuni si programul de intretinere
al automatizarii.

Lipiti o eticheta sau postati un afis permanent in apropierea usii, detaliind operatiune de
deblocare si ale manevrarii manuale (consultati figurile din manualul ,,Instructiuni si
avertismente pentru utilizatorii motoreductorului SPIN™).

Lipiti o etichetd permanenta sau un afis langa usa, care sa contine aceastd imagine (inaltime
minima de 60 mm).

Lipiti o eticheta pe usd, care sa contine cel putin urmatoarele date: tipul de automatizare,
numele si adresa producatorului (persoana responsabila cu punerea in functiune), numarul de
serie, anul fabricatiei si marcajul ,,CE”.

Intocmiti declaratia de conformitate a sistemului de automatizare si predati-o proprietarului.
Intocmiti instructiunile de instalare si avertismentele privind sistemul de automatizare si
predati-le proprietarului.

Intocmiti programul de intretinere al sistemului de automatizare si predati -1 proprietarului.
Acesta trebuie sa contind toate instructiunile privind intretinerea tuturor dispozitivelor de
automatizare.

Inainte de punerea in functiune a sistemului de automatizare, informati in scris proprietarul
despre riscurile si pericolele persistente (de exemplu, in documentul ,,Instructiuni de instalare
sl avertismente”).

6.

Intretinere si eliminare

Acest capitol ofera informatii despre cum trebuie sa intocmiti un program de intretinere si despre
eliminarea sistemului SPIN.

6.1. Intretinere
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Pentru a garanta durabilitatea acesteia, automatizarea trebuie sa fie supusa in mod periodic unor
lucrari de intretinere.

I Operatiunile de intretinere trebuie sa fie efectuate in stricta conformitate cu instructiunile
de siguranta previazute in acest manual si in conformitate cu legislatia si standardele
aplicabile.

Daca exista si alte dispozitive prezente, respectati instructiunile din programul corespunzator de
intretinere.

1. SPIN necesita lucrari de intretinere programate la fiecare 6 luni sau dupa (cel mult) 3.000 de
manevre.

2. Deconectati sistemul de la sursa de alimentare si, daca exista, scoateti bateriile-tampon.

3. Verificati daca exista deteriorari pe componentele automatizarii, acordand o atentie deosebita
erodarii sau oxidarii partilor structurale. Inlocuiti toate piesele ale ciror conditie este sub
standardul prevazut.

4. Verificati urmele de uzura si de rupere a pieselor in miscare: centura, sasiul, pinionul si
componentele usii; daca este necesar, inlocuiti-le.

5. Reconectati dispozitivul la sursele de energie electrica si efectuati testele si verificarile
prevazute in capitolul ,,5.1 — Testare”.

6.2. Eliminare
SPIN este construit din diferite tipuri de materiale, dintre care unele se pot recicla: otel, aluminiu,
plastic, cabluri electrice; iar celelalte trebuie sa fie eliminate (baterii si placi electronice).

I' Unele componente electronice sau bateriile pot contine substante poluante. Evitati
poluarea mediului. Aflati cAt mai multe despre sistemele de reciclare sau de eliminare
disponibile, care sunt in conformitate cu reglementarile locale in vigoare.

1. Deconectati sistemul de automatizare de la sursa de alimentare (si scoateti bateria-tampon,
daca exista).

2. Dezasamblati toate dispozitivele si accesoriile instalate, parcurgand pasii mentionati Tn
capitolul 3 ,,Instalare” in ordine inversa.

3. Daca este posibil, separati piesele care trebuie sa fie reciclate sau eliminate in moduri diferite
(de exemplu, piesele metalice trebuie sa fie eliminate separat de cele din plastic, de cardurile
electronice, baterii etc.)

4. Sortati materialele diferite si expediati-le unor firme locale autorizate de reciclare si

eliminare.
7. Informatii suplimentare

Tn acest capitol vom prezenta programarea, personalizarea si modul identificarii si rezolvarii
defectiunilor cu SPIN.



Traducere din limba engleza

7.1. Taste pentru programare
Pe unitatea de comanda SPIN sunt disponibile mai multe functii programabile. Functiile sunt
setate folosind 3 taste de pe unitatea de comanda:

Open (Deschidere) | Tasta ,,OPEN” permite

S utilizatorului sa controleze
deschiderea usii sau sa miste
lista de programare in sus.

Stop Tasta ,,STOP” permite
Set utilizatorului sa opreasca
manevra.

Daca este apasata timp de
peste 5 secunde, acesta
permite utilizatorului sa intre
in programare.
Close (Inchidere) | Tasta,,CLOSE” permite

t utilizatorului sa controleze
inchiderea usii sau sd miste
lista de programare in jos.

7.2. Programare
Pe unitatea de comanda SPIN sunt disponibile 0 serie de functii programabile. Functiile sunt
setate folosind 3 taste de pe unitatea de comanda: [s] [Set] si [t] si sunt semnalate cu ajutorul a 4
LED-uri: L1 .... L4.

Functiile programabile disponibile in sistemul SPIN sunt dispuse pe 2 nivele:

Nivelul 1: functiile se pot seta ca OPRITE-PORNITE (ON-OFF, active sau inactive). Tn acest
caz, fiecare dintre LED-urile L1 .... L4 va indica cate o functie. Daca LED-ul este aprins, functia
este activa, daca nu, functia este dezactivata. A se vedea Tabelul 15.

Nivelul 2: parametrii pot fi ajustati pe o scara de valori (de la 1 la 4). In acest caz, fiecare dintre
LED-urile L1 .... L4 va indica valoarea setata (exista 4 setari posibile). Consultati Tabelul 17.

7.2.1. Functii de nivel 1 (functii ON-OFF).

Tabelul 15: Lista functiilor programabile:

nivelul 1.
LED Functia Descriere
L1 Inchidere automatd | Aceasta functie determina inchiderea automata a usii dupa

expirarea timpului programat. Timpul de pauza setat din
fabrica este de 20 secunde, dar Dvs. puteti Seta la 10, 20, 40
sau 80 de secunde. Daca functia este inactiva, sistemul
functioneaza in mod ,,semi-automat”.

L2 Inchidere dupa Dupa dezactivarea fotocelulelor (foto si foto II), aceasta

foto functie activeaza functia de ,,inchidere automata”, cu o
»perioadd de pauza” de 5 secunde, chiar dacd timpul de pauza
este setat la un interval mai lung; aceasta variaza in functie de
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faptul ca functia de ,,inchidere automata” este activata sau
dezactivata.

Cand functia ,,inchidere automata” este activata: manevra
de deschidere se opreste imediat dupa ce au fost dezactivate
fotocelulele. Dupa 5 secunde, usa va incepe sa se inchida.
Daca functia ,,inchidere dupa foto” este inactiva, durata pauzei
va fi cea programata.

Cand functia ,,inchidere automata” este activata: manevra
de deschidere nu va fi intrerupta dar, atunci cand fotocelula nu
mai este activata, aceasta va executa o manevra de inchidere
automata dupa o pauza de 5 secunde. Daca functia ,,inchidere
dupa foto” este inactiva, nu va avea loc manevra de inchidere
automata.

L3 Forta motorului Aceasta functie permite setarea sensibilitatii controlului fortei
motorului pentru a o adapta la tipul de usa instalatd. Daca
aceasta functie este activata, sensibilitatea este mai potrivita
pentru usile mici si usoare. In cazul in care functia este
dezactivata, sensibilitatea este mai potrivita pentru usile mari

si grele.
L4 Asteptare (Stand- | Aceasta functie permite utilizatorului sa reduca consumul la
By) minim. Acesta este utila Tn special in cazul in care se utilizeaza

bateria-tampon. Daca aceasta functie este activa, unitatea de
comanda va inchide iesirea BLUEBUS (s1, in consecinta,
dispozitivele instalate acolo) si toate LED-urile, dupa un minut
de la finalizarea manevrei. Singurul LED care va ramane
aprins este LED-ul BLUEBUS, care va clipi mai incet. Cand
soseste 0 comanda, unitatea de comanda va reinitializa
functionarea completa. Daca aceasta functie este inactiva,
consumul nu se va reduce.

In timpul functiondrii normale a sistemului SPIN, LED-urile L1 ... .L4 vor fi fie aprinse fie
inchise, in functie de starea functiei pe care le reprezinta. De exemplu, L1 va fi aprins daca

-2

functia ,,Inchidere automata” este activa.

7.2.2. Programare de nivel 1 (functii ON-OFF)

Functiile de nivelul 1 sunt setate din fabrica pe ,,OPRIT”. Cu toate acestea, ele se pot modifica
oricand, asa cum arata Tabelul 16. Urmati cu atentie procedura prezentata, deoarece exista un
interval de cel mult 10 secunde intre apasarea consecutiva a doua taste. Daca trece o perioada
mai lunga, procedura se va termina in mod automat si se vor memora numai modificarile facute
pana la momentul respectiv.
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Tabelul 16: modificarea functiilor ON-OFF Exemplu

1.

Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata (timp de aproximativ

35)

Eliberati tasta [Set] cand LED-ul L1 incepe sa clipeasca

Apasati tasta [S] sau [t] pentru a deplasa LED-ul care

clipeste pe LED-ul care reprezinta functia pe care doriti sa

o modificati

Apasati tasta [Set] pentru a modifica starea functiei
(clipire scurta = OPRIT, clipire lunga = PORNIT).

Asteptati 10 secunde nainte de a parasi programul, pentru
a lasa sa treaca intervalul in care se pot apasa consecutiv

doua taste.

¥

3s
N~ s f
O:U SET]

Y4 ¥4 S
(o] (] ™ o
L X YV,
ser] N N

Observatie: Repetati punctele 3 si 4 in cadrul aceleiasi faze de programare pentru a seta alte
functii ca OPRIT sau PORNIT.

7.2.3. Functii de nivel 2 (parametrii ajustabili).

Tabelul 17: Lista functiilor programabile: nivelul II.

LED intrare | Parametru | LED (nivel) Valoare Descriere
L1 Durata L1 10 secunde Seteaza durata pauzei, adica timpul
pauzei L2 20 secunde care trece Tnainte de inchiderea
L3 40 secunde automata. Are efect numai daca
L4 80 secunde functia de Inchidere automata este
activa
L2 Functia pas | L1 Deschidere-oprire- Gestioneaza secventa de comenzi
Ccu pas inchidere-oprire asociate cu intrarea ,,pas cu pas” sau
L2 Deschidere-oprire- prima comanda radio (a se vedea
inchidere-deschidere | tabelele 7 si 8).
L3 Functionare in
condominiu
L4 Persoana prezenta
L3 Viteza L1 Foarte mica Regleaza viteza motorului in timpul
motorului L2 Mica deplasarii normale.
L3 Medie
L4 Mare
L4 FLASH L1 Iesire Indicator de Puteti selecta dispozitivul conectat la
usa deschisa iesirea FLASH
L2 Lumina intermitenta
L3 Incuietoare electrica
L4 Ventuza
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Observatie: ,, ” reprezinta setarea din fabrica. Toti parametrii se pot ajusta in functie de
necesitati, fara nici o contraindicatie, numai selectarea dispozitivului conectat la iesirea
,,FLASH” ar putea sa necesite o atentie speciala:

I Tnainte de a conecta un dispozitiv la iesirea ,,FLASH”, asigurati-Vi ci ati programat
functia corecta. In caz contrar exista riscul deteriorarii dispozitivului.

7.2.4. Programare de nivelul doi (parametri ajustabili)

Parametrii ajustabili sunt setati din fabrica asa cum este indicat cu,,” ” in Tabelul 17, insa Dvs.
le puteti modifica oricand, asa cum arata Tabelul 18. Urmati cu atentie procedura prezentata,
deoarece exista un interval de cel mult 10 secunde intre apasarea consecutiva a doua taste. Daca
trece o perioada mai lunga, procedura se va termina in mod automat si Se vor memora numai
modificarile facute pana la momentul respectiv.
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Tabelul 18: modificarea parametrilor ajustabili Exemplu
1. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata ¥
(timp de aproximativ 3 s)
SET 2g
2. Eliberati tasta [Set] cand LED-ul L1 1 4 clipeasci L L3
. et] can - _
iberati tasta u incepe sa clipeasca - LA (%

3. Apasati tasta [s] sau [t] pentru a deplasa LED-ul care V4 Y4

clipeste pe ,,LED-ul de intrare” care reprezinta paramentul (a| ol w

pe care doriti sa o modificati
4. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata n timpul executarii v

urmatorilor doi pasi. SET
5. Asteptati aproximativ 3 secunde, dupa care se va aprinde :lr;l ‘

LED-ul care reprezinta nivelul actual al parametrului care TN

urmeaza si fie modificat. v4 V4 P
6. Apasati tasta [S] sau [t] pentru a deplasa LED-ul care C‘ 0 m —(

reprezinta valoarea parametrului 4 o
7. Eliberati tasta [Set] ( SET
8. Asteptati 10 secunde Tnainte de a parasi programul, pentru a

lasa sa treacd intervalul in care se pot apasa consecutiv doua 10s

taste.

Observatie: Repetati punctele 3 si 7 Tn cadrul aceleiasi faze de programare pentru a ajusta si
ceilalti parametrii

7.2.5. Exemplu de programare de nivel 1 (functii ON-OFF)
Am inclus aici ca exemplu pasii de urmat pentru modificarea setarilor din fabrica pentru
activarea functiilor ,,inchidere automata” (L1) si ,,forta motorului” (L3)
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Tabelul 19: exemplu de programare de nivel 1 Exemplu

1. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata (timp de aproximativ 3 s) 3s
2. Eliberati tasta [Set] cand LED-ul L1 incepe sa clipeasca Y +
O
3. Apasati o data tasta [Set] pentru a schimba starea functiei V4 NI
asociate cu L1 (inchidere automata). LED-ul L1 va clipi lung. ~ L1
4. Apadsati tasta [t] de doua ori pentru a muta LED-ul care clipeste Y4 ¥4

pe LED-ul L3. < O_LS
5. Apasati o data tasta [Set] pentru a schimba starea functiei @ -

asociate cu L3 (forta motorului). LED-ul L3 va clipi acum lung. v+

( SET

6. Asteptati 10 secunde Tnainte de a parasi programul, pentru a lasa
sa treaca intervalul in care se pot apasa consecutiv doua taste. 10s

Dupa finalizarea acestor operatiuni, LED-urile L1 si L3 trebuie sd ramana aprinse pentru a indica
faptul ca functiile ,,inchiderea automata” si ,,forta motorului” sunt active.

7.2.6. Exemplu de programare de nivel 2 (parametrii ajustabili)
Am inclus aici ca exemplu pasii de urmat pentru modificarea setdrilor din fabrica pentru
parametrii ,,durata pauzei” (marind-o la 80 de secunde) (intrare pe L1 si nivel pe L4) si pentru a
selecta indicatorul de usa deschisa pe iesirea ,,FLASH” (intrare pe L4 si nivel pe L1).
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Tabelul 20: exemplu de programare

de nivel 2
1. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata (timp de aproximativ 3 s) ) A\
\ SET] 3s
Lo A : 4
2. Eliberati tasta [Set] cand LED-ul L1 incepe sa clipeasca \djf ¥ (SET
~ .
2
3. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul pasilor 4 si 5 |, SET]
4. Asteptati aprox. 3 secunde pana cand se aprinde LED-ul L2, care y
reprezinta nivelul curent al parametrului ,,durata pauzei”. ;F\ 12 3s
5. Apasati tasta [t] de doua ori pentru a muta LED-ul aprins pe L4, care
reprezintd noul nivel al ,,duratei pauzei”. /**' r,* 4 \,:'3./
IMT| LY T~ L4
6. Eliberati tasta [Set] r+ .
. o - - -kSET
7. Apasati tasta [t] de trei ori pentru a muta LED-ul intermitent pe L4. YA ¥4 ¥4
(v|Cv|Cv] ©5L4
8. Apasati tasta [Set] si tineti-o apasata in timpul pasilor 9 si 10 ”’;E
W
9. Asteptati aprox. 3 secunde pana cand se aprinde LED-ul L2, care N
reprezinta dispozitivul actual asociat cu iesirea ,,FLASH” (farul cu jﬁ:]: L2 3s
lumina intermitentad). v
10. Apasati tasta [S] o singura datd pentru a muta LED-ul aprins pe L1, care I/T| gt L1
reprezinta noul dispozitiv asociat cu iesirea ,,FLASH” (indicatorul de = 215
usd deschisa). 4
11. Eliberati tasta [Set] | SET
12. Asteptati 10 secunde inainte de a parasi programul, pentru a lasa sa ,(T};a
treacd intervalul in care se pot apdsa consecutiv douad taste %0 Q{;' 10s

7.3. Adaugarea sau inlaturarea dispozitivelor

Tn sistemul de automatizare SPIN se pot adiuga sau elimina oricand dispozitive. Tn special in
iesirile ,,BLUEBUS” si ,,STOP” se pot conecta diferite tipuri de dispozitive, asa este specificat in
paragrafele ,,7.3.1 — Intrarea BlueBUS” si ,,7.3.2 Intrarea STOP”.

7.3.1. BlueBUS
Tehnologia BlueBUS Va permite sa conectati dispozitive compatibile folosind doar doua cabluri,
atat pentru alimentare cat si pentru transmisie. Dispozitivele se vor conecta in paralel la cele
doua cabluri care apartin de BlueBUS. Nu trebuie s tineti cont de polaritate; fiecare dispozitiv
se va recunoaste in mod individual, deoarece in timpul instalarii li se atribuie cate o adresa unica.
La iesirea BlueBUS se pot conecta fotocelule, dispozitive de siguranta, taste de comanda, lumini
de semnalizare etc. Unitatea de comanda SPIN recunoaste individual fiecare dispozitiv conectat
printr-un proces adecvat de recunoastere si poate detecta cu precizie absoluta si eventualele
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anomalii. Pentru acest motiv, de fiecare data cand se conecteaza sau se scoate un dispozitiv din
intrarea BlueBUS, unitatea de comanda trebuie sa treaca din nou prin procesul de recunoastere.
A se vedea punctul ,,7.3.4 - Recunoasterea celorlalte dispozitive”.

7.3.2. Intrarea STOP
STOP este intrarea care intrerupe imediat 0 manevra in curs (Cu o miscare scurta in sens invers).
La aceastd intrare Se pot conecta dispozitive cu iesiri avand contacte ,,NO” de obicei deschise si
dispozitive avand contacte ,,NC” de obicei inchise precum si dispozitive avand iesiri cu
rezistentd constanta de 8,2 KQ (de exemplu margini sensibile). La fel ca si in cazul intrarii
BlueBUS, in timpul etapei de recunoastere, unitatea de comanda recunoaste
tipul de dispozitiv conectat la intrarea STOP (a se vedea paragraful 7.3.4 ,,Recunoasterea
celorlalte dispozitive™), dupa care va initia o comanda de OPRIRE ori de cate ori apare o
modificare in starea recunoscuta.

Dupa ce se executa aranjamentele adecvate, la intrarea STOP se pot conecta mai multe
dispozitive, chiar si de diferite tipuri.

e Se pot conecta in paralel oricate dispozitive NO.

e Se pot conecta in serie oricate dispozitive NC.

e Se pot conecta in paralel doua dispozitive cu 0 iesire de 0 rezistenta constanta de 8,2 KQ;
daca este necesar sa conectati mai multe dispozitive, ele se vor conecta ,,in cascada” cu o
singura rezistentd terminald de 8,2 KQ.

e Este posibil sa combinati contacte de obicei deschise si de obicei inchise realizand 2
contacte in paralel, cu mentiunea de a plasa o rezistenta de 8,2 KQ in serie cu contactul
de obicei inchis (acest lucru va permite si combinarea a 3 dispozitive: unul de obicei
deschis, unul de obicei inchis si cel de 8,2 KQ).

I Daci intrarea STOP este utilizata pentru conectarea dispozitivelor cu functii de
siguranta, numai dispozitivele cu o iesire de 0 rezistenti constanta de 8,2 KQ
garanteaza incadrarea n categoria 3 de sigurantia conform standardului EN 954-1.

7.3.3. Fotocelule
Prin intermediul adresarii folosind fixatori speciali (,,jumpers”), sistemul ,,BlueBUS” permite
utilizatorului sa dispune ca unitatea de comanda sa recunoasca fotocelulele si sa le atribuie cate
cu o functie corectd de detectare. Operatiunea de adresare se va efectua atat pe TX cat si pe RX
(seténd fixatorii in acelasi fel) asigurdndu-Va ca nu exista alte perechi de fotocelule avand
aceeasi adresa. La 0 automatizare pentru usi sectionate sau usi basculante care nu sunt
proeminente, fotocelulele se pot instala asa cum arata Figura 44. Pentru automatizarea unor usi
basculante proeminente, vedeti figura 45. Foto 2 si Foto 211 se folosesc in instalatii speciale care
necesitd o protectie completa a automatizarii si in timpul deschiderii. Dupa instalarea sau
indepartarea fotocelulelor, trebuie sa efectuati faza de recunoastere a unitatii de comanda, asa
cum este descrisa in paragraful ,,7.3.4 - Recunoasterea celorlalte dispozitive”.
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Tabelul 21: Memorare Tn Modul |

Fotocelula Fixatori
FOTO |~
Fotoceluld h=50 cm ! &ﬁ.‘j&
Activata cand usa se inchide 7
FOTO I |
Fotoceluld h=100 cm | lfa&:“‘?
Activata cand usa se inchide L~
FOTO 1 |~
Fotoceluld h=50 cm | |Lf;3m]
Activati cand usa se inchide si se deschide el
FOTO 111 I~
Fotoceluld h=100 cm | lﬁﬂJ
Activata cand usa se inchide si se deschide =
FOTO 2 N
Fotocelula activata cand usa se deschide ._,| lﬁﬁfﬁh
FOTO 2 11 T~
Fotoceluld activatad cand usa se deschide | |3§mjf i)
FOTO 3

CONFIGURATIE INADMISIBILA

I La versiunile SN6021, iesirea BlueBUS are o sarcind maxima de 2 unitati.
La SN6031 si SN6041 sarcina maxima este de 6 unititi; o pereche de fotocelule absoarbe o
sarcina egala cu 1 unitate BlueBUS.

7.3.4. Recunoasterea celorlalte dispozitive
In mod normal, recunoasterea dispozitivelor conectate la intrarile BlueBUS si STOP are loc in
timpul etapei de instalare. Cu toate acestea, daca se adauga dispozitive noi sau cele vechi sunt
eliminate, procesul de recunoastere se poate repeta daca procedati dupa cum urmeaza:
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Tabelul 22: Recunoasterea celorlalte dispozitive

. . e vy ¥

1. Apasati tastele [S] si [Set] si tineti-le apasate timp de ( a | (SET

3s L N
2. Eliberati tastele cand LED-urile L1 si L2 Incep sa 4 “_ NS ~ L

clipeasca foarte repede (dupa cca. 3 secunde) [ & EE PN R /(T)\ L2
3. Asteptati cateva secunde pentru ca unitatea de T

comanda sa termine recunoasterea dispozitivelor. |“_h ti;l

Y

4. Cand stadiul de recunoastere s-a finalizat, LED-urile
L1 si L2 se vor stinge, LED-ul STOP ramane aprins, @ L1 O L2
n timp ce LED-urile L2 ... L4 se vor aprinde in
functie de starea functiilor relative ON-OFF.

I Dupa adaugarea sau eliminarea unui dispozitiv, sistemul de automatizare trebuie sa fie
resetat in conformitate cu instructiunile din paragraful ,,5.1 — Testarea”.

7.4. Functii speciale

7.4.1. Functia ,,Permanent deschis”
Functia ,,permanent deschis” este o functie al unitatii de comanda care permite utilizatorului sa
controleze o manevra de deschidere, atunci cdnd comanda ,,pas cu pas” dureaza peste 3 secunde.
Aceasta functie este utila pentru conectarea unui contract cronometrat la terminalul ,,Step-by-
Step” (pas cu pas), de exemplu pentru a tine usa deschisa timp de un anumit interval de timp.
Aceasta caracteristica functioneaza cu orice tip de programare la intrarea ,,Pas cu pas”.
Consultati rubrica privind functia ,,Pas-cu-Pas” din Tabelul 17.

7.4.2. Functia ,Deplaseaza oricum”

Tn cazul in care unul dintre dispozitivele de siguranti nu functioneazi corect sau nu se mai
utilizeaza, este inca posibil sa gestionati si sd mutati usa in modul ,,Persoana Prezenta”. Pentru
informatii suplimentare, Consultati paragraful ,,Control cu dispozitive de siguranta
necorespunzatoare” in sectiunea ,,Instructiuni si avertismente pentru utilizatorul
motoreductorului SPIN”.

7.5. Conectarea la alte dispozitive
Daca utilizatorul trebuie sa alimenteze dispozitive externe, de exemplu un senzor de proximitate

pentru cartelele cu transponder sau pentru iluminarea comutatorului-selector cu cheie, aveti
posibilitatea sa porniti alimentarea asa cum arata Figura 46.



Tensiunea de alimentare este de 24Vdc -30% - + 50%
cu un curent maxim disponibil de 100mA.

7.6. Depanare

Urmatorul tabel contine instructiuni care Va ajuta
sa rezolvati defectiunile sau erorile care pot
aparea in cursul etapei de instalare sau in caz de

defectiune.
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Tabelul 23: Depanare.

SIMPTOME

CAUZE PROBABILE SI SOLUTII POSIBILE

Transmitatorul radio nu
controleaza usa iar LED-ul de pe
transmitator nu se aprinde.

Verificati ca bateriile transmitatorului sa nu fie epuizate si, daca este necesar,
inlocuiti-le.

Transmitatorul radio nu
controleaza usa dar LED-ul de pe
transmitator se aprinde.

Verificati daca transmitatorul a fost memorat corespunzator in receptorul
radio.

Utilizatorul nu poate sa dispune
efectuarea unor manevre iar
LED-ul ,,BLUEBUS” nu clipeste

Verificati daca SPIN este alimentat de la sursa de alimentare cu o tensiune de
230V. Verificati ca sigurantele sa nu fie arse. Daca este cazul, identificati
cauza defectiunii si apoi inlocuiti sigurantele cu unele avand aceleasi
caracteristici ca si cele vechi.

Nu porneste nici 0 manevra iar
lumina intermitenta este oprita.

Asigurati-Va ca comanda ajunge si fie receptionata. Dacd comanda ajunge la
intrarea ,,pas-cu pas”, trebuie sa se aprinde LED-ul corespunzator ,,STEP-
BY-STEP”. Daca utilizati un transmitator radio, LED-ul ,,BlueBus” trebuie
sa clipeasca rapid.

Nu porneste nici 0 manevra iar
lumina intermitenta clipeste de
cateva ori.

Numarati clipirile si verificati valoarea corespunzatoare n Tabelul 24.

Manevra incepe, dar este urmata
imediat de o miscare scurtd in
sens invers

S-ar putea ca forta setata sa fie prea mica pentru a misca usa. Verificati daca
existd obstacole; daca este necesar, mariti forta.

Manevra se efectueaza dar

dispozitivul conectat la iesirea
FLASH nu functioneaza.

Asigurati-Va ca dispozitivul conectat la iesirea ,,FLASH” este cel programat.
Daca dispozitivul este conectat la sursa de alimentare, asigurati-Va ca exista
tensiune pe terminalul dispozitivului. Daca terminalul are tensiune, inseamna
ca dispozitivul este defectat; in acest caz inlocuiti dispozitivul cu unul avand
caracteristici identice. Daca terminalul nu are tensiune, inseamna ca iesirea
este supraincarcatd. Verificati daca cablul nu este scurtcircuitat.




7.7.Diagnosticare si semnale
Anumite dispozitive vor emite semnale speciale care Va permit sa recunoasteti starea lor de
functionare sau eventualele defectiuni ale acestora.
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7.7.1. Semnalizarea cu lumina intermitenta si cu lumina de curtoazie

Daci iesirea FLASH este programata corespunzator si S-a conectat o lumina intermitenta, acesta
ar trebui sa clipeasca la fiecare secunda Tn timpul manevrei. Daca ceva nu este in ordine, clipirile
sunt mai frecvente; lumina clipeste de doua ori cu o pauza de o secunda intre cele doud clipiri.
Lumina de curtoazie ofera aceleasi semnale de diagnosticare.

Tabelul 24: Semnalarea cu lumina intermitenta

FLASH

Clipire rapida

Cauza

PASII DE URMAT

1 clipire 1 pauza de 1 s
1 clipire

Eroare BlueBUS

La Tnceputul manevrei, dispozitivele conectate la
BLUEBUS nu corespund celor recunoscute in
faza de recunoastere. Unul sau mai multe dintre
dispozitive ar putea sa fie defectate; verificati si,
daci este necesar, inlocuiti-le. Tn cazul in care
existd modificari, repetati procesul de
recunoastere (7.3.4 Recunoasterea celorlalte
dispozitive).

2 clipiri 1 pauza de 1 s
2 clipire

Antrenarea unei fotocelule

La pornirea manevrei, una sau mai multe
fotocelule nu permit executarea acesteia.
Verificati daca exista obstacole. Acest lucru este
normal cand exista un obstacol care Tmpiedica
miscarea usii.

3 clipiri 1 pauza de 1 s
3 clipire

Activarea dispozitivului pentru
limitarea ,,fortei motorului”

In timpul miscarii, usa suferd o frictiune excesiva.
Identificati cauza

4 clipiri 1 pauza de 1 s
4 clipire

Activarea intrarii STOP

Intrarea STOP a fost activata in timpul miscarii.
Identificati cauza

5 clipiri 1 pauza de 1 s
5 clipire

Eroare Tn parametrii interni ai

unitatii electronice de comanda.

Asteptati cel putin 30 de secunde dupa care
incercati sa trimiteti o comanda. Daca nu se
intampla nimic, este posibil sa existe o defectiune

grava si trebuie sa Tnlocuiti placa electronica.

6 clipiri 1 pauza de 1 s
6 clipire

S-a atins limita maxima de
manevre/ora.

Asteptati cateva minute pana cand dispozitivul de
limitare a manevrei ajunge sub limita maxima
admisa.

7 clipiri 1 pauza de 1 s
7 clipire

Exista o eroare in circuitele
electrice interne.

Deconectati toate cablurile de alimentare pentru
cateva secunde si apoi incercati sa trimiteti din
nou o0 comanda. Daca nu se intampla nimic, este
posibil sa fie vorba despre o defectiune grava a
placii electronice sau a cablajului motorului.
Verificati si Inlocuiti dupa caz.
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7.7.2. Semnalele de pe unitatea de comanda
Pe unitatea de comanda SPIN exista un set de LED-uri,
fiecare dintre acestea putand da indicatii speciale atat in
timpul functiondrii normale, cat si in cazul unor defectiuni.

Tabelul 25: LED-urile de pe terminalele unititii de

comanda

LED-ul BLUEBUS | Cauza PASII DE URMAT

Oprit Defectiune Asigurati-Va ca existd o sursad de alimentare; verificati ca
sigurantele sd nu fie arse; daca este necesar, identificati cauza
defectiunii si apoi inlocuiti sigurantele cu unele avand aceleasi
caracteristici.

Pornit Defectiune gravd | Exista o defectiune grava; incercati sd opriti unitatea de comanda
pentru cateva secunde; daca starea persista inseamna ca exista o
defectiune, iar placa electronica trebuie sa fie inlocuita

O clipire pe secunda | Totul este Tn Functionare normala a unitatii de comanda

reguld
2 clipiri rapide Starea intrarilor s-a | Acest lucru este normal daca a intervenit o schimbare intr-una
schimbat dintre intrari: STEP-BY-STEP, STOP, actionarea fotocelulelor sau
folosirea transmitatorului radio

O serie de clipiri Diverse Aceasta corespunde semnalului emis de lumina intermitenta sau de

separate de cate o lumina de curtoazie. Consultati Tabelul 24

pauza de o secunda

LED-ul STOP Cauza PASII DE URMAT

Oprit Activarea intrarii Verificati dispozitivele conectate la intrarea STOP

STOP

Pornit Totul in regula Intrarea STOP este activa

LED-ul STEP-BY- | Cauza PASII DE URMAT

STEP

Oprit Totul in regula Intrarea STEP-BY-STEP este activa

Pornit Activarea intrarii Verificati dispozitivele conectate la intrarea STEP-BY-STEP

STEP-BY-STEP

Tabelul 26: LED-urile de pe tastele unitatii de

comanda
LED-ul L1 Descriere
Oprit In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia de
,inchidere automata” este inactiva.
Pornit In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia de
,inchidere automata” este activa.
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Clipeste

e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreuna cu L2, Tnseamna ca utilizatorul trebuie sa
efectueze faza de recunoastere a dispozitivului (consultati paragraful
,»4.3-Recunoasterea dispozitivelor”).

LED-ul L2

Descriere

Oprit

In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia
,inchidere dupa foto” este inactiva.

Pornit

In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia
,inchidere dupa foto” este activa.

Clipeste

e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreuna cu L2, inseamna ca utilizatorul trebuie sa
efectueze faza de recunoastere a dispozitivelor (consultati paragraful
,»4.2 - Recunoasterea dispozitivelor”).

LED-ul L3

Descriere

Oprit

In timpul functionarii normale, dispozitivul indica faptul ci ,,forta
motorului” este setata la ,,usi grele”.

Pornit

In timpul functionarii normale, dispozitivul indica faptul ci ,,forta
motorului” este setata la ,,usi usoare”.

Clipeste

e Programarea functiilor este in curs

e Daca clipeste impreuna cu L4, inseamna ca utilizatorul trebuie sa
efectueze faza de recunoastere a pozitiilor de deschidere si de
inchidere a usii (consultati paragraful ,,4.3 - Recunoasterea pozitiilor
de deschidere si de inchidere a usii”).

LED-ul L4

Descriere

Oprit

In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia de
,,Standby” este inactiva.

Pornit

In timpul functiondrii normale, dispozitivul indica faptul ca functia de
»Standby” este activa.

Clipeste

e Programarea functiilor este Tn curs

e Daci clipeste impreund cu L3, Tnseamna ca utilizatorul trebuie sa
efectueze faza de recunoastere a lungimii blatului de usa (consultati
paragraful ,,4.3- Recunoasterea pozitiilor de deschidere si de
inchidere a usii”).

7.8. Accesorii

Pentru SPIN sunt disponibile urmétoarele accesorii optionale. Pentru informatii despre gama
completa de accesorii, consultati catalogul de produse Nice s.p.a..

Pentru SN6031 si SN6041
Baterie-tampon PS124 24 V - 1.2Ah cu incarcator integrat pentru baterii
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Pentru SN6031 si SN6041
e Receptor radio SMXI si SMXIS la 433,92MHz cu codificare digitala sub forma de cod
dinamic.
Pentru SN6031
e SNAS5 Sina cu un singur profil de 3 metri din otel zincat. Curea de transmisie cu 4 insertii
de otel.
Pentru SN6031 si SN6041
e SNAG sina cu profil dublu de 4 metri (3m + 1m) din otel zincat. Curea de transmisie cu 6
insertii de otel.
Pentru toate variantele
e SPAZ2 eliberare mecanica cu cord metalic. Se utilizeaza in sisteme care prevad ca punct
de acces numai usa automata.
Pentru toate versiunile
e SPAS Brat oscilant. Este utilad atunci cand usa care urmeaza sa fie automatizata este un
model basculant cu arc sau cu contragreutate.

8. Caracteristici tehnice

Pentru a-si imbunatati produsele, Nice S.p.a. isi rezerva dreptul de a modifica Th orice moment si
fara nici o notificare prealabila caracteristicile tehnice ale produselor. Tn orice caz, producitorul
garanteaza functionalitatea si adecvarea produselor pentru scopurile propuse.
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Toate caracteristicile tehnice sunt valabile la o temperatura ambianta de 20° C (x5 ° C)

Caracteristici tehnice: SPIN

,Viteza mare”]

Model SN6021 | SN6031 | SN6041

Tip Motoreductor electromecanic pentru miscarea automata a usilor de
garaj pentru uz rezidential, completat cu unitate de electronica
comanda

Pinion Diametru de 9,5 mm, 28 dinti; pentru sine SNAS, SNAG si sinele
furnizate cu SPIN20KCE, SPIN30 si SPIN40

Compresie maxima 11,7Nm 11,7Nm 18Nm

[corespunde fortei [650N] [650N] [1000N]

necesare pentru a

misca blatul]

Torsiune nominala 5,85Nm 5,85Nm 9Nm

[corespunde fortei [345N] [345N]

necesare pentru a

mentine blatul in

miscare]

Viteza fara sarcina 106 rpm

[corespunde setarii de [0,20m/s]

Unitatea de comanda permite programarea a 4 viteze egale cu aprox.
100% -85% -70% -55%

Viteza torsiunii
nominale
[corespunde setarii de
,Viteza mare”]

53 rpm
[0,08m/s]

Frecventa maxima a
ciclurilor de
functionare

50 de cicluri pe zi (unitatea de comanda permite cel mult maximul
mentionat in tabelele 4 s1 5)

Duratd maxima de
functionare continud

3 minute (unitatea de comanda limiteaza functionarea continud pana la
maximul mentionat in tabelele 4 si 5)

Limite de functionare

Tn mod normal, SPIN poate automatiza usi sectionate sau basculante
ale caror dimensiuni sunt cele incluse Tn tabelul 3 si ale caror limite
corespund celor specificate in tabelele 4 si 5

Alimentare SPIN
Alimentare SPIN/V1

230Vac (+10%) 50/60Hz.
120Vac (+10%) 50/60Hz.

Puterea maxima 250W 250W 370W
absorbita

Consum redus n sub 2,2W sub 2,5W
stand-by

Clasa de 1zolatie

1 (este necesar un sistem de impamantare de sigurantd)

Lumina de curtoazie
SPIN

Lumina de curtoazie
SPIN/V1

12V-21W priza 230V-60W priza E27 | 230V-60W priza E27
BA15
12V-21W priza

120V-60W priza E27 | 120V-60W priza E27

Iesirea FLASH

BA15
Daca este programat ca ,,SPA ,,Indicatorul pentru usa deschisd™””:
iesire pentru o lampa de cel mult 24V-5W,
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daca este programat ca "Lumina intermitenta”: iesire pentru 1 lumina
intermitenta LUCYB (12V, 21W);

daci este programat ca ,,incuietoare electrica”: iesire pentru
Tncuietoare electromecanica de cel mult 24V-10W;

daca este programat ca ,,ventuza’: iesire pentru o ventuza
electromecanica de cel mult 24V - 10W

Sarcina maxima la 2 6 6
iesirca BLUEBUS
Intrarea STOP Pentru contacte de obicei deschise, rezistenta constanta de 8,2 Kohmi

sau contacte de obicei inchise; cu auto-recunoastere (orice variatie de
la starea memorata declanseaza o comanda ,,STOP”

Intrarea Step-by-step

Pentru contacte de obicei deschise (inchiderea contactului declanseaza
comanda ,,STEP-BY-STEP”)

Intrarea pentru
ANTENA radio

52 ohmi pentru RG58 sau un alt tip de cablu similar

Receptor radio

Conector ,,SM” pentru receptorii SMXI si SMXIS

Functii programabile

4 functii ON-OFF si 4 functii reglabile (a se vedea tabelele 15 si 17)

Functii de
recunoastere

Recunoasterea dispozitivelor conectate pana la iesirea BlueBUS.
Recunoasterea tipului de dispozitiv ,,STOP” (contact de obicei deschis
sau de obicei Tnchis sau contract cu o rezistenta de 8,2 KQ).
Recunoasterea pozitiilor de deschidere si inchidere a usii si calcularea
punctelor de incetinire si de deschidere partiala.

Temperatura de -20°C +50°C
functionare
Utilizare intr-un Interzisa

mediu acid, salin sau
cu potential exploziv

Clasa de protectie

IP40 (pentru utilizare interna sau in medii protejate)

Dimensiuni/greutate

311x327 h 105/3,6Kg | 311x327 h 105/4,7Kg

Caracteristicile tehnice ale sinei

Model Sina in Sina in SNA5 SNAG
SPIN20KCE si SPIN40
SPIN30
Tip Profil din 3 piese din otel zincat | Profil unic din Profil din 2
otel zincat piese din otel

zincat

Lungimea sinei 3,15m 3,15m 3,15m 4,15m

Iniltimea sinei 35mm 35mm 35mm 35mm

Calatorie efectiva 2,5m 2,5m 2,5m 3,5m

Latimea centurii 6m 6m 6m 8m

Inaltimea centurii 6mm 10mm 6mm 10mm

Rezistenta la 730N 1220N 730N 1220N

tractiune
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Caracteristicile tehnice

Receptor radio SMXI | Receptor radio SMXIS

Tip receptor canal pentru dispozitive de control radio
Frecventa 433,92MHz
Codificare Codificare digitala cu cod Codificare digitala cu cod
dinamic de 52 biti, tip FLOR dinamic de 64 biti, tip
SMILO
Compatibilitate transmitator FLOR, VERY VR; doar un SMILO
singur grup: ERGO, PLANO,
PLANOTIME
Transmitdtori memorati Pana la 256 daca sunt memorate in modul I
52kQ
Sensibilitate peste 0,5uV
Raza de acoperire a Tntre 100 - 150 m. Intervalul poate varia daci existd obstacole
transmitatorilor sau perturbatii electromagnetice si este afectat de pozitia
antenei receptoare
Iesiri 4 (pe conectorul SM)

Temperatura de functionare

-10°C -55°C

Caracteristicile tehnice

Transmitator FLOZR-S \ Transmitator SM2

Tip Transmitator cu 2 canale pentru comanda prin radio

Frecventa 433,92MHz

Codificare Codificare digitala cu cod Codificare digitala cu cod
dinamic de 53 biti, tip FLOR dinamic de 64 biti, tip

SMILO

Taste 2

Alimentare 12Vdc cu baterie de 23A

Absorbtie 25mA

Durata de viata a bateriei

1 an, estimat pentru 20 de comenzi/zi, fiecare de cate 1 s la,
20°C (eficienta bateriilor scade la temperaturi scdzute)

Puterea radiata

100puW

Dimensiuni si greutate

72 x40 h 18 mm/30 g | Diametru 48 h14 mm/19 g

Clasa de protectie

IP40 (pentru utilizare interna sau in medii protejate)

Temperatura de functionare

-40°C + 85°C

Instructiuni si avertismente pentru utilizatorii motoreductorului SPIN

Aceste instructiuni trebuie sa fie incluse n ,,Instructiuni si avertismente privind utilizarea automatizarii” pe care
instalatorul trebuie sa predea proprietarului automatizarii.

Felicitari ca ati ales un produs Nice pentru sistemul Dvs. de automatizare! Nice S.p.A. produce
componente pentru automatizarea portilor, usilor, portilor rulante, jaluzelelor si copertinelor:
motoreductoare, unitati de comanda, dispozitive de comanda radio, lumini intermitente,
fotocelule si alte accesorii. Nice foloseste numai cele mai bune materiale si 0 munca de calitate
superioard. Compania pune accentul pe dezvoltarea unor solutii inovatoare, concepute pentru a
simplifica utilizarea echipamentelor sale, acordand multa grija si meticulozitate studiului
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caracteristicilor tehnice, estetice si ergonomice ale echipamentelor. Din gama larga de produse
Nice, tehnicianul Dvs. de instalare a ales cu siguranta dispozitivul cel mai potrivit cerintelor Dvs.
specifice. Cu toate acestea, Nice nu este producatorul sistemului Dvs. de automatizare, care este
mai degraba rezultatul unei combinatii de operatiuni efectuate de tehnicianul Dvs. de instalare, si
anume analiza, evaluarea, selectarea materialelor si implementarea sistemului. Fiecare sistem de
automatizare este unic. Tehnicianul Dvs. de instalare este singura persoana care are experienta si
profesionalismul necesar pentru a configura un sistem capabil sa satisfaca cerintele Dvs., un
sistem care este sigur, fiabil, durabil si construit in conformitate cu reglementarile Tn vigoare. Un
sistem de automatizare nu este doar foarte convenabil. Acesta imbunatateste si nivelul de
siguranta al casei Dvs.. In plus, cu lucriri minime de intretinere, sistemul va rezista multi ani.
Chiar daca sistemul Dvs. de automatizare indeplineste cerintele de siguranta stabilite in baza
legislatiei in vigoare, acest lucru nu exclude anumite ,,riscuri reziduale®, adica posibilitatea
aparitiei anumitor pericole, de obicei ca urmare a utilizarii necorespunzatoare sau nerezonabile a
sistemului. Am pregatit urmatoarea lista care Va va ajuta sa evitati accidentele si sa stiti ce puteti
face si ce nu:

e Tnainte de a utiliza sistemul Dvs. de automatizare pentru prima dati, cereti
instalatorului sa Va explice sursele eventualelor riscuri reziduale. Acordati cateva minute
citirit manualului utilizatorului, pe care instalatorul Va va inmana. Pastrati manualul
ntr-un loc sigur ca sa il puteti utiliza si in viitor si nu uitati sa-1 predati noului proprietar
al sistemului de automatizare.

e Sistemul Dvs. de automatizare este un dispozitiv care va executa cu fidelitate
comenzile date de Dvs.; utilizarea necorespunzatoare sau inadecvata poate duce la
aparitia unor pericole: nu utilizati sistemul daca se afla persoane, animale sau obiecte in
raza de actiune a acestuia.

e Copii: sistemele de automatizare sunt concepute pentru a garanta un nivel ridicat de
siguranta. Ele sunt echipate cu dispozitive de detectare care impiedicd miscarea daca n
calea lor se afla oamenii sau obiectele, garantand astfel o functionare sigura si fiabila. Cu
toate acestea, copiilor ar trebui sa fie interzis sa se joace in apropierea sistemelor
automatizate. Pentru a preveni o activare accidentala, tineti toate telecomenzile departe
de copii: ele nu sunt jucarii!

e Defectiuni: Daca observati ca automatizarea Dvs. nu functioneaza in mod corespunzator,
deconectati de la sursa de alimentare si actionati dispozitivul de deblocare manuald. Nu
incercati sd efectuati singur reparatii; contactati tehnicianul de instalare si, intre timp,
dupa eliberarea motoreductorului conform descrierii de mai jos, utilizati sistemul ca o usa
neautomatizata.

e Intretinere: Ca orice masini, pentru a asigura o durati lunga de viati si o siguranta
deplina de utilizare, automatizarea Dvs. necesiti intretinere periodici. Impreuni cu
tehnicianul Dvs. de instalare, intocmiti un program de intretinere periodica. Nice
recomanda ca verificdrile de intretinere sa fie efectuate la sase luni in cazul utilizarii
normale dar acest interval poate varia in functie de frecventa utilizarii sistemului. Numai
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un personal calificat poate fi autorizat sa efectueze verificari, operatiuni de intretinere sau
reparatii.

Nu modificati in niciun fel sistemul sau parametrii acestuia de programare si de ajustare,
chiar daca considerati ca sunteti capabili sa efectuati astfel de modificari. Tehnicianul
Dvs. de instalare este responsabil pentru gestionarea sistemului.

Testul final, operatiunile periodice de intretinere si orice reparatii efectuate trebuie sa fie
documentate de persoana care le-a efectuat; aceste documente trebuie sa raimana la
proprietarul sistemului.

Singurele operatiuni de intretinere recomandate pe care utilizatorul le poate efectua
singur sunt curétarea sticlelor fotocelulelor si indepartarea frunzelor si a deseurilor care pot
Tmpiedica functionarea automatizarii. Pentru a impiedica ca cineva sa activeze usa,
deconectati sistemul de automatizare (conform descrierii de mai jos). Utilizati o carpa usor
umeda

Eliminarea ca deseu: La sfarsitul duratei de viata, automatizarea trebuie sa fie
demontata de un personal calificat iar materialele trebuie reciclate sau eliminate in
conformitate cu legislatia locala in vigoare.

Tn cazul unor defectiuni sau intreruperii alimentirii: in timp ce asteptati ca
tehnicianul sa ajunga la Dvs. (sau sa revina curentul, daca sistemul Dvs. nu este dotat cu
baterii-tampon), puteti utiliza sistemul ca pe 0 usd neautomata. Pentru a face acest lucru,
trebuie sa deblocati manual motoreductorul (aceasta operatiune este singura pe care
utilizatorul automatizarii este autorizat sa efectueze). Aceasta operatie a fost proiectata cu
atentie de catre compania Nice in asa fel incat ea sa fie cat mai usoara, fara sa fie nevoie
de instrumente suplimentare sau de un efort fizic.

Miscarea manuala si deblocarea: inainte de a efectua aceasta operatiune, retineti ca deblocarea
poate avea loc numai atunci cand automatizarea este oprita.

1.
2.
3.

Trageti cablul de eliberare pana cand auziti eliberarea sasiului.

Acum usa se poate actiona manual

Pentru a restabili functionarea cu automatizare, intoarceti usa in pozitia ei initiala pana cand
auziti cuplarea sasiului.

-

4
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Control cu dispozitive necorespunzatoare de siguranta: chiar daca dispozitivele de siguranta
functioneaza in mod defectuos, Dvs. inca puteti controla usa.

e Actionati dispozitivul de comanda a usii (telecomanda sau comutatorul-selector cu cheie
etc.). Daca dispozitivele de siguranta permit functionarea, usa se va deschide si se va
inchide Tn mod normal, in caz contrar lumina intermitenta clipeste de cateva ori dar
manevra nu porneste (numarul clipirilor depinde de motivul pentru care manevra nu se
activeaza).

e 1Inacest caz, activati din nou comanda Tn termen de 3 secunde si mentineti-o activata.

e Dupa aproximativ 2 secunde, usa va incepe sa se deplaseze in modul ,,persoana
prezenta”, adica usa va continua sa se miste panad cand comanda este activata, cand tasta
de comanda este eliberata, usa se va opri imediat.

Daca dispozitivele de siguranta nu functioneaza, reparati automatizarea cat mai repede
posibil.

Tnlocuirea bateriei din telecomandi: daci, dupi o anumiti perioadd de timp, dispozitivul de
control radio pare sa nu functioneze la fel de bine sau sa nu functioneze deloc, este posibil ca
bateria sa fie descarcata (in functie de tipul de utilizare, bateriile pot dura cateva luni sau chiar si
un an sau mai mult). Tn acest caz, puteti vedea ci lumina care confirma transmisia este slaba, nu
se aprinde deloc sau se aprinde foarte scurt. Tnainte de a contacta tehnicianul Dvs. de instalare,
incercati sa schimbati bateria cu unul de la un alt transmitator. Daca problema a fost cauzata de o
baterie descarcata, inlocuiti bateria cu una de acelasi tip.

AVERTISMENT: Bateriile contin substante poluante: nu le aruncati impreuna cu alte deseuri,
eliminati-le folosind metodele stabilite Tn reglementarile locale specifice.

inlocuirea Limpii: nainte de a continua, deconectati SPIN de la sursa de alimentare.

1. Apasati capacul alb si 2. Pentru SN6021: impingeti | 3. Pentru SN6031 si
rotiti-l pentru a-1 inlatura. lampa in sus si rotiti-0 SN6041: desurubati lampa
pentru a inlatura. defecta. Introduceti o noua
Introduceti o noud lampd | lampa de 230V/60W cu
12V/21W cu racord racord E27.
BA15.

Sunteti multumiti? Daca doriti sa instalati un alt sistem de automatizare in casa Dvs., sunati la
vechiul Dvs. tehnician de instalare si utilizati produse Nice. Veti beneficia atat de serviciile unui
specialist cat si de cele mai avansate produse disponibile pe piata, performante de varf si
compatibilitate maxima a sistemului.
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Va multumim ca ati citit aceste instructiuni. Speram ca Veti fi multumiti de noul Dvs. sistem:
daca aveti sau veti avea anumite pretentii, Va rugam sa contactati tehnicianul Dvs. de instalare.
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